i
i
|

MACRO AANDR_DS

PLC besturing en bewaking

+
|[MACRO #4 Status: strom.verkl/sperwater _
== s Joo _
| |$verkl $sT_sv
[ihe] ol fo- _
| |$SPW_I $ST_Sw |
| + _
L _
|+ |

i _
[+ _
[ _
|+ _
| _
| + _
N _
TSR S S S Simitimmimi mimisie i i i i i i i i S S S i 0 1 S B i e i o . i +
S S S R S S i i S o im0 +
[MACRO #5 Alarm : aandrijving |
[ #2o] mmen | fmme e | /mmm | [ e _
| |$AANST $S_inm|$T_acf $ST_U $ONDER $AAL W |
|+ +|T0.21+- |NBIT|

I $T_NI #00013 _
[+==|/4===] #mmmmmmeeas | /4= |/ m -

| |$AANST $S_inm|$T_acf $ST U $ONDER $ARL W |
|+ +{T0.1+- |NBIT| |
| $T_NU #00014

[+--] M b e e

|1$s_str $ST_U S$ONDER S$AAL W |
|+ |NBIT| |
[ #00012 |
|+ |
[ _
b i R i i i o S S ST 8 e oo e e +
F o e e e e e e e s e e e e i e e m e e S i e S SRS B e S mm o +
|MACRO #6 Alarm : stromingsverklikker |
R B V4 SRR [/4====]/4-====-=---

| [$AANST $verkl|$T acf $ST U S$SONDER $AAL W ]
[+ +|TO.1+- |NBIT| |
[ $TV_NI #00010 |
[#==]/tmmm] bmmme [/4====]/tmmmmmmm -

| |SAANST $verkl|$T_acf $ST_U $ONDER $AAL W |
| + +|TO.1+- |NBIT| !
|| $TV_NU #00011 |
|+ _
I _
|+ _
b |
| + _
Il _
e T T +
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MACRO AANDR_DS

+
|MACRO #7 Alarm : sperwater |
e A e A |
| |$SPW_A $SPW_I|$T_acf $ST U S$ONDER $AAL W |
|+ +|T0.1+- |NBIT| |
| $TS_NI #00008 |
[Fm ] /tmmam | e R |
| [$SPW_A $SPW_I|$T_acf $ST U $ONDER $AAL W [
|+ +|T0.1+- |NBIT| |
| $TS_NU #00009 |
|+ _
L |
|+ _
[ |
|+ _
L _
i SO +
o e e e e e e e e e e e e — e —m e +
|MACRO #8 Verzamelstoring en status stor [
[#==mmmmeea e |
| 1$AL_W sanr_w |
| +] +- |NBIT| |
| [#00002 #00015 _
|+|SUB +- |
| | sDUMMY |

_
[|$aAL_w |$sT 6 _
[+|NOBT | +------ + |
| [#00015|$AL W |
| +-=---- +|NOBT| |
[ #00015 _
|+ _
[ |
TS S SIS S mimiieimieen i i S SIS S S S K BT i i i i e i . T S +
B e e e e e e e oo +
|[MACRO #9 Status alarm / onderdrukken |
) [ A _
|1$ST_6 |$Aacc |$sT 7 _
[+ 4] 4o+ _
| $ST_7 |
=] #omee ] dmmee [ /e oo (L) - _
|1$C_ond|$ONDER $C_ond|$ONDER _
[ ARR | A ——— 4 _
| | $ONDER $ONDER |
|+ |
I |
|+ _
| _
[+ _
I _
e it EpU LR UDUp USSR +
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MACRO AANDR_DS

|MACRO #10 Aansturing werktuig/sperwater
=] =] Ao ] e | fpmm i [ fpmn o] s
| [$ST_A $AAN  SVRYG |$ST_6 $ST 7 $SPW. A
[+-=] +===-=] +---=|/+-+

| |$ST_H |$C_aan|$C_uit

| + Fo=| -+

| $SPW_A

f+--] +----] #---=mmmmmm- ()--

| | $SPW_A|$SPW_I|$AAL, W SAANST

| + +--| +-+|NCBT|

$AANST #00015
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MACRO AANDR_DS

PLC besturing en bewaking

Bijlage A4: AANDR_DS, een regelbare aandrijving met inmelding, storingskontakt
en alarmverwerking.

De macro AANDR_DS wordt gebruikt voor regelbare aandrijvingen met inmelding en eventueel een

storingscontact (extern). Naast de status hand / auto / uit kent deze macro ook de status

beschikbaar /in bedrijf / starten. Als de aandrijving geen vrijgave heeft dan is deze geblok-
keerd. Als na het starten binnen de acoftijd de aandrijving niet ingemeld is dan valt de aandrij-

dit geldt tevens voor het stoppen. Met het commando onderdrukken kunnen alle
storing worden onderdrukt.

De aansturing van het toerental gaat buiten het macro AANDR DS om.

ving in storing,

_
_
_
|
_
| $HAND $C_ond $
| $aUTO $sS_inm $
| $UiT  $S_str $
| $Aacc $C_aan $
| $VRYG $C_uit $
| $AAN ST acf $
_

|HAND : Commando
|AUTO : Commando
|uIT : Commando
|acc : Commando
|[VRYG : Vrijgave
|ABN  : Commando

|c_ond : Commando

T_NI $ST_2
T_NU $ST_3
ST_H $ST_4
ST A $ST_S
ST U $ST_6
ST_1 $ST_7

handbedrijf
handbedrijf
handbedrijf
alarm accept

$AL W
$AANST
SONDER
$AAL_W
$DUMMY

eren

voor aandrijving

aandrijving
alarm onderd

aan in autobedrijf
rukken

|S_inm : Inmelding van aandrijving

|S_str : Externe storingsmelding van aandrijving
|C_aan : Commando aandrijving aan in handbedrijf
|C uit : Commando aandrijving uit in handbedrijf
|T_acf : Ingestelde waarde acof-tijd

|T_NI : Actuele waarde aandrijving niet ingemeld
|T_NU : Actuele waarde aandrijving niet uit
|ST_H : Status, HAND-bedrijf

[ST_ A : Status, AUTO-bedrijf

|ST_U : Status, UIT-bedrijf

|ST_1 : Status 1, aandrijving beschikbaar

|ST_2 : Status 2, aandrijving inbedrijf

|ST_3 : Status 3, aandrijving starten

|ST_4 : Status 4, aandrijving stoppen

[ST 5 : Status 5, aandrijving blokkeren

|ST 6 : Status 6, aandrijving in storing

|ST_7 : Status 7, aandrijving storing geaccepteerd
|AL_W : Alarm-woord

|AANST : Ransturi
|ONDER : Status o
|ARL, W : Actueel

|DUMMY : Rekenreg

ng
nderdrukken
alarm-woord
ister

ntwerp versie

Pompstation datum
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MACRO AANDR_DS

|MACRO #1 Status: H/A/U

|#-=| #===-|/4=mo|/4---- (L) -~

| |$HAND |$AUTO S$UIT  $ST H

|+--] +-+

[|$ST_H

| +-=|/4--=-| +---=|/+----(L) -~

| | $HAND |$AUTO |$UIT  $ST_A

| + +--| H-+

| $ST_A

RS EE S8 S SoSeSiin e Sk | e =] frpmmsm | Joom
$ST H $ST A $ST_U

|MACRO #2 Status: Besch/inbedr/str/stp/blk
e s s o | fpmmma Yu

1 $AANST $ST_1

[ =1 /mmee ] pmeee () -

||$s_inm $AANST $ST 2

]| s | s J o

| |$S_inm $AANST $ST_3

| 4| o | fpimm - () --

| 1$5_inm $AANST $ST_4

J4==]/ 4 ()--

| | $vrRYG $ST 5

| +

H

| +

I

|[MACRO #3 Alarm: niet in- uit bedrijf
J+==] #=-mmmmmee- [VASEEEIVASEEEEEEES
| |$ST_3 |$T_acf $ST_U $ONDER $RAL W

| + +|TO. 1+~ |NBIT|

| $T_NI #00013

[+--] #--=---mmmun | /4= |/4-mmmmm -
| 1$ST_4 [$T_acf $ST_U SONDER S$AAL W

|+ +|T0.1+- |NBIT|

| $T_NU #00014

J#--] #=mmomoecnes [ /4= fmm mmmm -
| |$s_str $ST_U $ONDER $AAL W

|+ |NBIT|

|l #00012

|+

__
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MACRO AFSLUITH PLC besturing en bewaking

Bijlage A5: AFSLUIT1, monostabiele afsluiter met één open en één dicht melding
en alarmverwerking

De macro AFSLUIT1 wordt gebruikt voor monostabiele afsluiter met open-/dichtmelding. Naast de
status hand / auto / uit kent deze macro ook de status dicht / open / sluiten / openen. Als na
het openen binnen de acoftijd de afsluiter niet opengemeld is dan valt de afsluiter in storing,
dit geldt tevens voor het sluiten. Met het commando onderdrukken kunnen alle storing worden
onderdrukt. Zolang de afsluiter op moet zijn is de uitgang $AANST bekrachtigd.

AFSLUITL

|

"

_

_

| SHAND $C_ond $T NO $ST 2 S$AL W
| $AUTO $Sopen $T_ND $ST 3 $AANST
| $UIT  $sdcht $ST_H $ST_4 S$ONDER
| $ACC  $Copen $ST A $ST_S5 $AAL W
| $NOP1L $cdcht $ST_U $ST 6 $DUMMY
| $OPEN $T acf $ST_1 $ST_7

_

|HAND : Commando handbedrijf

|AUTO : Commando handbedrijf

|urT : Commando handbedrijf

|acc : Commando alarm accepteren

| EXTRA : Commando om afsluiter in UIT-bedrijf aan te sturen
|OPEN : Commando afsluiter openen in autobedrijf

|c_ond : Commando alarm onderdrukken

| Sopen : Openmelding van afsluiter

| sdeht : Dichtmelding van afsluiter

| Copen : Commando afsluiter openen in handbedrijf
|Cdcht : Commando afsluiter dicht in handbedrijf
|T_acf : Ingestelde waarde acof-tijd

[T NO : Actuele waarde afsluiter niet open
|ST_H : Status, HAND-bedrijf

|SsT_A : Status, AUTO-bedrijf

|ST_U : Status, UIT-bedrijf

{ST_1 : Status 1, afsluiter dicht

|ST_2 : Status 2, afsluiter open

|sT_3 : Status 3, afsluiter sluiten

|ST_4 : Status 4, afsluiter openen

|ST_S : Status 5, storing afsluiter niet dicht
|ST_6 : Status 6, storing afsluiter niet open
|ST_7 : Status 7, storing afsluiter geaccepteerd
|AL_ W : Alarm-woord

| AANST : Aansturing
|ONDER : Status onderdrukken
|AAL, W : Actueel alarm-woord

_
_
“
_
_
”
|
_
|
_
_
|
_
|T ND : Actuele waarde afsluiter niet dicht |
_
“
_
_
“
_
_
|
_
|
_
!
|DUMMY : rekenregister
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MACRO AFSLUIT1 PLC besturing en bewaking

[MACRO #1 Status: hand/auto/uit

[+==] +====|/+-==-=|/+=-=- (L) -~

| |$HAND |$AUTO $UIT  $ST H

[+--] +-+

| |$sT_H

[ +==|/+-===] +-==-=|/+----(L)--

| |$HAND |$AUTO |$UIT  $ST A

|+ o] -

| $ST_A

o memimashbmimhe S SRS S F | /=== f4=m== ) ==
$ST_H $ST A $ST U

_

_

I
|+
I
| +
I

|MACRO #2 Status:Dicht/Open/sluiten/openen
el =

| | $Sdcht $AANST $ST_1

e e e B B

| | $Sopen $AANST $ST_2

|#-=)/4====|/4===={ ) -~

| | $sdcht $AANST $ST 3

| e fpmens ], gmsaf jus

| |$Sopen $AANST $ST 4

|MACRO #3 Status : afsluiter NO/ND

[ #om | s o s | s mm S s i om
| |$ST_4 |$T acf $ST U $ONDER $AAL W
+|TO. 1+~ |NBIT]

$T_NO #00013

J#==] #momemmee | /4= |/t
| 1$ST_3 |$T_acf $ST U $ONDER SAAL W
+|T0.1+- |NBIT]|

$T_ND #00014
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MACRO AFSLUIT1

PLC besturing en bewaking

+
|MACRO #4 Verzamelalarm _
[#==mmmmmmm e _
| [$AL_W S$AAL W |
|+ +- |NBIT| |
| |#00002 #00015 |
| +|SUB +- |
| | sDUMMY _
P+ _
b _
|+ _
I _
| + _
I _
|+ _
I _
e i e e +
e +
|MACRO #5 Status : Afsl. niet open/dicht

e mmmm e () 2 !
| |$AAL_wW |$sT 6 |
| +|NOBT | #+------ + |
| [#00013 | $AL W |
| +------ +|NOBT| |
[ #00013 |
[ Bomsmor e s ()-- _
| |$AAL W | $ST_5 |
| +|NOBT | +------ + |
| |#00014 |$AL_W |
[+4------ +|NOBT| |
|| #00014 |
|+ _
__ !
.............................................................................. +
B e e e +
|[MACRO #6 Status alarm accept./aansturing |
R | #=em=( }-- _
| |$AAL_w |$ACC | $ST_7 |
[+|NOBT|+----=-=--- | +-+ |
| |#00015|$AL W $ST 7 _
|+-=-=--- +|NOBT | [
I #00015 |
|+ _
M _
R R e I I VA Rl DA GO _
| |$ST_A S$OPEN $ST_5 $ST_6 $ST_7 |$AANST |
[+--] #+===-] #=---mmmon- [ /4==mmmn- + _
| |$ST_H |$Copen | $cdcht |
| + el B TR AT |
__ $AANST $ST U |
|||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||| +
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MACRO AFSLUIT1 PLC besturing en bewaking

|MACRO #7 Alarm onderdrukken
J4==| +----] +=---]/+---- (L) --
| | $C_ond| $ONDER $C_ond|$ONDER
PRI E— +

| | SONDER $ONDER

+

—t —+ — + — + —
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MACRO AFSL_ZND PLC besturing en bewaking

Bijlage A6: AFSL_ZND, een afsluiter zonder terugmelding.

De macro AFSL_ZND wordt gebruikt voor monostabiele afsluiter zonder terugmelding. Deze macro kent
de status hand / auto / uit. Zolang de afsluiter op moet zijn is de uitgang $AANST bekrachtigd.
De status open / dicht wordt bepaald door $AANST, bij aansturing is de afsluiter open en anders
dicht. Deze macro genereert geen alarmen.

AFSL_ZND

$AUTO $ST A
$UIT 4ST U
$OPEN $ST 1
$Copen $ST_2

_

#

_

_

| $HAND $ST_H
|

“

_

| $cdcht $aanst
_

e P +
B e e T +
|MACRO PARAMETERS _
—"""""“"““""""“""" _
_ _
|HAND : Commando handbedrijf |
|AUTO : Commando handbedrijf |
|urT : Commando handbedrijf _
|OPEN : Commando afsluiter openen in autobedrijf |
|Copen : Commando afsluiter openen in handbedrijf |
|Cdcht : Commando afsluiter dicht in handbedrijf |
|ST_H : Status, HAND-bedrijf |
|ST_A : status, AUTO-bedrijf |
|ST U : Status, UIT-bedrijf |
fST_1 : Status 1, afsluiter dicht |
|ST_2 : Status 2, afsluiter open |
|AANST : Aansturing van afsluiter |
T T T e T T +
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MACRO AFSL_ZND

e e il +
|MACRO #1 Status:H/A/U/Open/Dicht |
o= | mm | frmmmn] oo (L) - |
| |$HAND |$AUTO $UIT  $ST H |
[ 4o-] e |
| 1$sT_H _
|#== [Teemnn ] mnnn| fremae (L) |
| | $SHAND |$AUTO |$UIT  $ST A _
| + +o-| +-+ |
| $ST_A _
[ imsm mom i i i i e [ /=== | #====( ) =- |
|| $ST H $ST_ A $ST U _
|4om] /mmn )= |
| | $aanst $ST 1 |
[dm= e (e |
| | $aanst $ST 2 |
e T e e +
e il +
|[MACRO #2 Aansturing |
[ Emmf B ]| o s e ()-- |
[|$ST_A $OPEN | $aanst |
S R |
| |$ST_H |$Copen]|$Cdcht |
|+ o= | -+ |
|| $aanst |
|+ |
I _
|+ _
Ll _
| + _
L _
| + _
I _
T T e e +
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MACRO AFSL_ELJ

Bijlage A7: AFSL_ELJ, afsluiter voor electrojet.

PLC besturing en bewaking

De macro AFSL_ELJ wordt gebruikt voor een afsluiter voor een electroject. Deze macro kent de
status hand / auto / uit. Zolang de afsluiter op moet zijn is de uitgang $AANST bekrachtigd. De
status open / dicht wordt bepaald door $AANST, bij aansturing is de afsluiter dicht en anders

open. Deze macro genereert geen alarmen.

i i e e S BT S SR S S S R 5 8 S S e SRR S S B S
_

_ AFSL_ELJ

|

_

|

| $HAND $ST_H

| $AauTO $ST A

| $UurT $sT U

| $OPEN $ST 1

| sCopen $sT_2

| $Cdcht $aanst

|

+ llllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllll
IT IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII
[MACRO PARAMETERS

[s================

_

|HAND : Commando handbedrijf

|AUTO : Commando handbedrijf

|uIT : Commando handbedrijf

|OPEN : Commando afsluiter openen in autobedrijf

|Copen : Commando afsluiter openen in handbedrijf
|Cdecht : Commando afsluiter dicht in handbedrijf

|ST_H : Status, HAND-bedrijf
|ST_ A : Status, AUTO-bedrijf
|ST_U : Status, UIT-bedrijf
|ST_1 : Status 1, afsluiter dicht
|ST_2 : Status 2, afsluiter open

|AANST : Aansturing van afsluiter
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MACRO AFSL_ELJ

|MACRO #1 Status:H/A/U/Open/Dicht
[ #==] #mmme | /4mmmn | fammmn (L) -

| | SHAND |SAUTO SUIT  $ST H
|+--] +-+

|1$sT_H

|+=-1/+===-] +---=|/+----(L)--

| | SHAND |$AUTO |$UIT $ST_A

|+ =] +-+

| 1 $ST A

[#=-mmmmmmmmmm e e | /=== /4= )=-
P $ST_H $ST A $ST U

| #--] #=ems () --

| | $aanst $ST_1
[+== /4=~ () -~
| |$aanst $sT_2

|[MACRO #2 Aansturing
et T e I £ Y-
| |$ST_A S$OPEN |$aanst

[+==] +===-| #-==-=|/+-+
| | $ST_H |$Copen|$Cdcht
|+ +--] +-+
Saanst

— 4t —+ — + — + —

_
|
_
|
|
_
|
_
~
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MACRO Al_ZND

Bijlage A8: Al ZND Analoge meting zonder alarmverwerking.

PLC besturing en bewaking

De macro AI_ZND wordt gebruikt voor analoge metingen. Het lezen van de gemeten waarden en het
bepalen van een plausibiliteit-, onder-/overschreidingstoring wordt niet in deze macro bepaald.
De commando’s onder-/overschreiding meetsignaal en plausibiliteitsstoring worden in deze macro

verwerkt. Deze macro kent alleen de status uit.

_

| AI_ZND
_

_

_

| surT $ST_U $DUMMY

| $acc  $sT AL $ST_OS

| $C_OND $ST_GA $AAL W

| $C_0s $AL W S$AI

| sMw $ONDER $VRIJG

| $MWOUD $I_PBV

|

|[MACRO PARRMETERS

_ _EmommEEEmEEEE=E==E

_

|urT : Commando handbedrijf

|acc : Commando alarm accepteren
|c_ond : Commando alarm onderdrukken
|c_os : Commando onder-overschr. Meetsignaal
[Nivo : Het nivo

|N_oud : Het oude nivo

|ST_U : Status, UIT-bedrijf

|ST_al : Status, alarm

|ST ga : Status, alarm geaccepteerd

|AL W : Alarm-woord

|ONDER : Status onderdrukken

|I_PBV : Instelling plausibiliteit
|puMMY : rekenregister

|ST os : Storing onder- overschr. 4-20mA
|AAL W : Actueel alarm-woord
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MACRO Al_ZND PLC besturing en bewaking

|[MACRO #1 Status: UIT
[#==] #m-m () -
||$UIT  $ST U

|+

_
_
_
|
_
_
_
_
_
_

_
+
_
+

|MACRO #2 Alarm: onder- of overschrijding
4= ] #mmn] #mmmn|fammns | faeemnnas
||$C_0S $VRIJG $ST U $ONDER SAAL_W

|+ |NBIT|
#00014

$AL_ W S$ST_OS
| NOBT |
#00014

=TT =T=i=5=

|MACRO #3 Alarm: plausibiliteit

| #==mmmmmmrme e e e B R b
| | $MWOUD | $DUMMY | $VRIJG $ST_OS $ST_U $ONDER S$AAL W
| +] +| e+ |NBIT|

| | $Ar |$1_PBV #00013

|+|SUB ++|SUB +-

| | sSDUMMY $DUMMY

—t —+ — + — 4

_
|
_
“
_
|
_
+

Technisch ontwerp versie : 3.0 pagina 76
:oxn Pompstation datum : 5 februari 1999
Zevenbergen



MACRO Al_ZND

e b e R e TR +
|MACRO #4 Status: Alarmen verzamelen |
nnnnnnnnnnnnnn _
| |$AL_W $AAL W |
+- |NBIT| _
| [#00002 #00015 [
|+|SUB +- |
| | $DUMMY |
R € == |
| | $ARL_W |$ST_AL |
|+ |NOBT | +------ + |
| {#00015|$AL W |
|+-=----- +|NOBT| |
U #00015 |
|+ |
[ _
R e i e e T +
R e e e T +
|MACRO #5 Status : alarm geaccepteerd |
| mem| womm | s ) e _
| |$ST_AL|$ACC |$ST_GA |
| + o= - <
[ $ST_GA |
|+ _
[ ] |
|+ |
[ _
|+ _
| | _
I _
|l _
|+ _
I _
B I I e e +
R e ] +
|MACRO #6 Alarm onderdrukken |
[+==] #-==-] +----|/4----(L) -~ _
| | $C_OND| $ONDER $C_OND | $ONDER |
[+==-] #==-=|/4==-=-=- + |
| | SONDER $ONDER
|+ _
[ _
|+ _
|| _
|+ _
Il _
|+ _
| 1 _
|+ _
I _
B e e e +
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MACRO Al_HL PLC besturing en bewaking

Bijlage A9: AIl_HL Analoge meting met hoog-laag alarmverwerking.

De macro AI_ZND wordt gebruikt voor analoge metingen. Het lezen van de gemeten waarden en het
bepalen van een plausibiliteit-, onder-/overschreidingstoring wordt niet in deze macro bepaald.
De commando’'s onder-/overschreiding meetsignaal en plausibiliteitsstoring worden in deze macro
verwerkt. Tevens wordt er een alarm gegenereerd als de meetwaarde boven een instelde hoog- of

laaggrens komt. Deze macro kent alleen de status uit. Met het commando onderdrukken kunnen alle
storing worden onderdrukt.

e T L T T T T T NOUpI SRRSO +
_ ]
| AI_HL |
_ |
_ |
_ _
| $UIT $ST U $I_H  $ST_OS !
| $ACC  $ST AL $I_L  $VRIJG |
| $C_OND $ST_GA $I_ACF S$RAL W !
| $c_os saL w s$T1 $AI !
| $Mw $ONDER $T2 |
| $MWOUD $I_PBV $DUMMY |
_ _
R D e eSS SpUpyB +
et U Uy By gy S +
|MACRO PARAMETERS |
| s===s============ |
| |
|urT : Commando handbedrijf

|ace : Commando alarm accepteren

|C_ond : Commando alarm onderdrukken

|C_os : Commando onder-overschr. Meetsignaal

|nivo : Het nivo

|N_oud : Het oude nivo

|ST_U : Status, UIT-bedrijf _
|ST_al : Status, alarm

|ST_ga : Status, alarm geaccepteerd

|AL_ W : Alarm-woord

|ONDER : Status onderdrukken

|I_PBV : Instelling plausibiliteit

|I_hh : Instelling NIVO hoog-hoog

|I_11 : Instelling NIVO laag-laag

|I_acf : Instelling tijdvertraging

|T_hh : Actuele tijd nivo te hoog

|T_11 : Actuele tijd nivo te laag

|DUMMY : rekenregister

|ST_os : Storing onder- overschr. 4-20mA

|VRYG : Vrijgave signaal voor alarmering

|AAL W : Actueel alarm-woord
e e T T T +

Technisch ontwerp versie : 3.0 . pagina 78
:ox” Pompstation datum : 5 februari 1999
Zevenbergen



MACRO Al_HL

|MACRO #1 Status: UIT
[ #--] #mem () -
|l$urT  s$sT U

| +

¥

|+

I

|+

¥

| +

¥

|+

L

|+

H

ot e e e e e e e e e E e m e m e mr R m e NN c M m e e e e et m e e e e e mm e m e ————————
e o i i e R ETEE R HI S i S S S s e A e P e
|MACRO #2 Alarm: onder- of overschrijding

|42 | #mmmn] #mee | fameae] femnae

| |$C_0S $VRIJG $ST U S$ONDER $AAL W

|+ |NBIT|

| | #00014

| #-=mmmmme o=

| |$AL_W $ST oS

| + | NOBT |

| |#00014

|+

L

|+

Ll

| +

N

P m e o e e e e e
b m o o m e e e
|MACRO #3 Alarm: plausibiliteit

[#=mmmmme e [/#====| 4====|/ 4=/

| | $MWOUD | $DUMMY | $ST_OS $VRIJG $ST U $ONDER $RAL W

[ +] +] | ++ |NBIT|

| [$AT  |$I_PBV #00013

|+|SUB ++|SUB +-
| | $DUMMY $DUMMY

—_—t —+ — + — +

_
_
_
_
_
_
_
_
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MACRO Al_HL

el i s v e o o i S 2 e T S 5 I AR S ISR S e it i e
|MACRO #4 Alarm: hoog

| i s i R | /4= | 4= mmmm

| | $Mw $VRIJG $ST_OS|$I_ACF $ST_U $ONDER SAAL W

| +] - +|TO.1+- |NBIT|

|1s1_H $T1 #00010

| +|SUB +-

| | sDUMMY

| +

|l

| +

[l

| +

[

| +

|l

+ IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII
i o e S G £ 5 S e S S i i i i i s e R R SRS B8 S S
|MACRO #5 Alarm: laag-

—

| | sMw

| +1 +-

[1$1_L

| +|SUB +---] +----|/4=======-=--~ | /4----]/4--===-=-~

| | $SDUMMY $VRIJG $ST_OS|$I_ACF $ST_U SONDER SAAL W

|+ +|TO.1+- |NBIT]|

|| $T2 #00009

|+

[

| +

H

|+

[

e e i i s it e i i i e B T S SR SIS S S S S s
e el R
|MACRO #6 Status: verzamelen alarmen

[#=mmmm e -

| |$AL_W S$RAL W

| +] +- |NBIT|

| |#00002 #00015

|+|SuB +-

| | $DUMMY

[#==mmm e ()--

| |$nAL_w |$ST AL

| +| NOBT | +------ +

| |[#00015|$AL_W

| +==--=- +|NOBT |

] #00015

|+

[

e m e e e e mmmm A mEmm e S mmmm e m e m e mm . A m e MAM S eaesE————-————— O S
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