MACRO Al_HL PLC besturing en bewaking

|[MACRO #7 Status : alarm geaccepteerd
|| een| 4eeen) -
| | $ST_AL|$ACC |$ST_GA

_
ﬂ
|+ wom| -4 |
_ $ST_GA |
* _
_ _
+ _
| _ .
+ _
_ _
+ |
_ _
* _
_ _
.............................................................................. e
R e +
|[MACRO #8 Alarm onderdrukken _
| #==] #mmmn] #memm|femmnn (1) - |
| | $C_OND| $ONDER $C_OND | $ONDER |
it ] e moe | e s + |
| | SONDER $ONDER |
|+ _
I _
|+ _
H _
|+ _
I _
[+ _
L _
[+ _
I _
B i e e +
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MACRO Al_HHLL

PLC besturing en bewaking

Bijlage A10: Al HHLL, een analoge meting met hooghoog-laaglaag alarmverwerking.

De macro AI_ZND wordt gebruikt voor analoge metingen. Het lezen van de gemeten waarden en het
bepalen van een plausibiliteit-, onder-/overschreidingstoring wordt niet in deze macro bepaald.
De commando’s onder-/overschreiding meetsignaal en plausibiliteitsstoring worden in deze macro
verwerkt . Tevens wordt er een alarm gegenereerd als de meetwaarde boven een instelde hooghoog- of
laaglaaggrens komt. Deze macro kent alleen de status uit. Met het commando onderdrukken kunnen
alle storing worden onderdrukt.

AI_HHLL
$UIT $ST U SI_HH $ST_OS
$ACC  $ST_AL SI_LL $VRIJG
$C_OND $ST_GA $I_ACF $AAL W
$C_0S SAL W $T1 SAI
SMW $SONDER $T2
$MWOUD $I_PBV $DUMMY
|MACRO PARAMETERS
|uIT : Commando handbedrijf
|acc : Commando alarm accepteren
|C_ond : Commando alarm onderdrukken
|c_os : Commando onder-overschr. Meetsignaal
|[nivo : Het nivo

|N_oud : Het oude nivo
|ST_ U : Status, UIT-bedrijf

ST al : Status, alarm

|ST_ga : Status, alarm geaccepteerd
|AL W : Alarm-woord
|ONDER : Status onderdrukken

I PBV : Instelling plausibiliteit
I hh : Instelling NIVO hoog-hoog
I 11 : Instelling NIVO laag-laag
I acf : Instelling tijdvertraging

|T_hh : Actuele tijd nivo te hoog

|T_11 : Actuele tijd nivo te laag

|DUMMY : rekenregister

|ST os : Storing onder- overschr. 4-20mA
|VRYG : Vrijgave signaal voor alarmering
|AAL W : Actueel alarm-woord
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MACRO Al_HHLL PLC besturing en bewaking

|MACRO #1 Status: UIT
[ +-=] #=mmm () -
| |$UIT  $ST_U

_

|

_

|+ _
I _
[ _
H |
|+ _
R _
|+ _
H _
|+ _
I _
|+ _
I _
T ———— S e +
SEE————————————————— S S +
IMACRO #2 Alarm: onder- of overschrijding |
D IR I Ut Ve bat _
||$C_0Ss $VRIJG $ST_U $ONDER $AAL W |
|+ |NBIT| |
1 #00014 |
R ()-- _
||$AL_W $ST_OS |
| + | NOBT| |
| |[#00014 |
|+ _
I _
[+ |
'l _
b+ _
L _
T——————————— L e S s e +
A E———— S e R R A S S f e +
|MACRO #3 Alarm: plausibiliteit |
fohm mim i mimimimomi i S [7#====] #==-=|/a=m |/t |
| | $MWOUD | $DUMMY | $ST_OS $VRIJG $ST_U $ONDER SAAL W |
| +] +| ++ |NBIT| i
[ A1 |$1_PBV #00013 |
| +|SUB ++|SUB +- |
| | $DUMMY $DUMMY |
|+ _
I _
| + |
I |
|+ _
H _
|+ _
I _
i i i S 5 ST R 5 S i e e T S S0 e e e ST R S T S +
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MACRO Al_HHLL

+
|MACRO #4 Alarm: hoog-hoog |
......... R tttd VAL LR PA SRRt |
$VRIJG $ST_OS|SI_ACF $ST_U $ONDER $AAL W |
+|T0.1+- |NBIT| |
$T1 #00011 |
|
_
_
|
_
_
_
_
.............................................................................. P
e ittt +
|MACRO #5 Alarm: laag-laag |
[#------- _
| | $Mw _
[+] +- |
||$1_LL |
[+]SUB +---| +-=---|/4--""------- |/+-===]/4==-=-===-~ _
| | $DUMMY $VRIJG $ST_OS|$I_ACF $ST_U SONDER SARL W |
[+ +|T0.1+- |NBIT| |
|| $T2 #00008 |
|+ _
I _
j# _
I _
|+ _
H _
T e +
oo s T R S e 15 S 1 G T T T +
|MACRO #6 Status: verzamelen alarmen |
| #om o memnm oo _
| |$AL_W SAAL W
|+ +- |NBIT|
| |#00002 #00015
| +|SUB +- |
| sDUMMY |
 EEBRRERRE S S { y== |
| $AAL W | $sT_AL |
+|NOBT | +------ + |
|#00015 | $AL_W |
et +|NOBT |
| #00015 |
+ _
_ _
.............................................................................. i
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MACRO Al_HHLL PLC besturing en bewaking

|MACRO #7 Status : alarm geaccepteerd
[#==] #====] 4mamm( )=
| |$ST_AL|$ACC |$ST_GA

_

_

_

|+ +==| 4=+ |
| $ST_GA |
54 _
M _
P+ |
[l _
| + _
[l _
|+ _
_ _
f+ _
I _
e it +
B e e e ittt +
|MACRO #8 Alarm onderdrukken |
e Tt I LA |
| | $C_OND| $ONDER $C_OND | $ONDER |
[+=-=] +==-==|/#==-=---- + |
| | SONDER $ONDER {
|+ _
L _
|+ _
N _
|+ |
Il |
|+ _
H _
|+ |
I _
R i e L R Rl R ettt et +

Technisch ontwerp versie : 3.0 . pagina 85
:oxn Pompstation datum : 5 februari 1999
Zevenbergen



MACRO DI_ALG

Bijlage A11: DI_ALG, een digitale melding met alarmverwerking.

PLC besturing en bewaking

De macro DI_ALG wordt gebruikt voor alarmering van digitale meldingen. Als een bepaalde tijd een

signaal wel (NO) of niet

(NC) aanwezig is dan wordt er een alarm gegenereerd. Deze macro kent

alleen de status uit. Met het commando onderdrukken kunnen alle storing worden onderdrukt.

SACC

$T_NO  $NO
$ST U $NC

$C_ond $ST_AL Sdummy

$SNOP
$VRYG

$ST_GA $AAL_W
$AL_W

$I_acf $ONDER

_
_
_
|
_
| suIT
_
|
_
_
_

|VRYG -

Commando handbedrijf

Commando alarm accepteren
Commando alarm onderdrukken
Vrijgave signaal voor alarmering
Instelling tijdvertraging
Actuele tijd actief

Status, UIT-bedrijf

Status, alarm

Status, alarm geaccepteerd
Alarm-woord

Status onderdrukken

Input signaal (maakkontakt)
Input signaal (verbreekkontakt)
Rekenregister

Actueel alarm-woord
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MACRO DI_ALG

PLC besturing en bewaking

e e e e D +
|[MACRO #1 Status: UIT/ALARM |
fj+--] +----()-- |
| |suIT $ST_U
|+ _
I |
[4-=] #-==-=]/#=mmmmmmmmm [/4mmen]fbmmmmnenn
| |$VRYG |s$NC |$I_acf $ST_U $ONDER $AAL W |
f+ +--| +--|T0.24- |NBIT| |
| $NO $T_NO #00012 |
[+ |
[ _
|+ _
il _
[+ |
[ _
B R e e el +
b e it iR +
|MACRO #2 status: verzamel alarmen "
|#=mmmm e
| |$AL_W S$ARL W |
| +] +- |NBIT|
| |#00002 #00015 l
| +|SUB +- |
| | $dummy |
f4=mmmm - ()--
| |$ARL_W | $ST_AL |
| +|NOBT | +--~--- +
| |[#00015 | $AL W |
EEEEEE +|NOBT |
| #00015 |
[+ _
[ | _
B e e e +
T T T e e i +
|MACRO #3 Status : alarm geaccepteerd |
[ #==] #ommm] 4oom( ) |
| |$ST_AL|$ACC |$ST GA _
| + - +-+
_ $ST_GA _
+ _
_ _
+ _
_ _
+ _
_ |
+ |
_ _
+ |
_ _
.............................................................................. %
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MACRO DI_ALG PLC besturing en bewaking

|MACRO #4 Alarm onderdrukken
f4--] #+-=-==] #----|/+----(L)--
| |$C_ond | $ONDER $C_ond | $ONDER
[#==] #====|/4-==--=-~ +

| | SONDER $ONDER

| +

—t —F — + — + —

_
_
_
|
_
_
_
_
_
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MACRO DI_HGLG

PLC besturing en bewaking

Bijlage A12: DI HGLG, een digitale hoog en laag melding met alarmverwerking.

De macro DI_HGLG wordt gebruikt voor alarmering van digitale meldingen. Als een bepaalde tijd een

hoog of een laag signaal

onderdrukt.

_

| DI_HGLG
_

_

|

| $UIT $T_LG $Shoog
| $acc  $ST_U $Slaag
| $C_ond $ST_AL $dummy
| $VRYG $ST_GA $ARL_W
| $I_acf $AL W

| $T_HG $ONDER

_

| ONDER
| hoog
| Laag
| DuMMY
|rAL W

Commando handbedrijf

Commando alarm accepteren
Commando alarm onderdrukken
Vrijgave signaal voor alarmering
Instelling tijdvertraging
Actuele tijd actief

Status, UIT-bedrijf

Status, alarm

Status, alarm geaccepteerd
Alarm-woord

Status onderdrukken

Input signaal hoog (maakkontakt)

Input signaal laag (verbreekkontakt)

Rekenregister
Actueel alarm-woord

(wisselcontact) aanwezig is dan wordt er een alarm gegenereerd. Deze
macro kent alleen de status uit. Met het commando onderdrukken kunnen alle storing worden
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MACRO DI_HGLG PLC besturing en bewaking

|MACRO #1 Status: UIT / Alarm:te hoog/laag
[#o-] 4mmmm ()=

| |$UIT  $ST_ U

| +

|

R R B | /mmmm | frmmmmmeee
| |$VRYG $Shoog|$I_acf $ST_U S$ONDER SAAL W
| + +|T0.1+- |NBIT]
I $T_HG #00006
R R Bttt | /4=mm= | fmmmmmmee
| |$VRYG $Slaag|$I_acf $ST_U $ONDER $AAL W
|+ +|TO. 1+~ |NBIT|
| $T_LG #0000S

=T

...... +|NOBT|

|MACRO #3 Status : alarm accepteren
[#==] wmoes| bomms () -

| |$sT_AL|$ACC |$ST_GA

| + -] +-+

$ST GA

—_—t—+t—+ — + — + —
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MACRO DI_HGLG PLC besturing en bewaking

|MACRO #4 Alarm onderdrukken

[ #==] #omo] omes | /4mon (L) -
| | $C_ond|$ONDER $C_ond|$ONDER
|+--] #---=|/#--==---~ +

| | SONDER $ONDER

|+

T e b e A
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MACRO DI_HOOG

Bijlage A13: DI_HOOG, een digitale hoog melding met alarmverwerking.

PLC besturing en bewaking

De macro DI_ALG wordt gebruikt voor alarmering van digitale meldingen. Als een bepaalde tijd een
(NO) of niet (NC) aanwezig is dan wordt er een alarm gegenereerd. Deze macro
kent alleen de status uit. Met het commando onderdrukken kunnen alle storing worden onderdrukt.

hoog signaal wel

DI_HOOG

_

_

|

_

_

| surT $T_NO $NO

| $AaCcC  $ST_U $NC

| $C_ond $ST AL $dummy
| $NOP  $ST_GA $AAL W
| SVRYG $AL_W

| $I_acf SONDER

_

|uIT : Commando
|acc : Commando
|c_ond : Commando
|VRYG : Vrijgave
|I_acf : Instelli

|T hg : Actuele
|T_1g : Actuele
|sT U : status,

|ST_al : Status,
|ST_ga : Status,
|AL_ W : Alarm-wo
|ONDER : Status o
|NO : Input si

|NC : Input si
|DUMMY : Rekenreg
|AAL, W : Actueel

handbedrijf

alarm accepteren

alarm onderdrukken
signaal voor alarmering
ng tijdvertraging
tijd debiet te hoog

tijd debiet te laag
UIT-bedrijf
alarm
alarm geaccepteerd
ord
nderdrukken
gnaal HOOG (maakkontakt)
gnaal HOOG (verbreekkontakt)
ister
alarm-woord
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MACRO D|_HOOG

|MACRO #1 Status: UIT/ALARM
| e} dpmem f o
||$UIT $ST U

PLC besturing en bewaking

|
_
_
[+ _
I |
[4#==] #=--=]/4mmmmmmm | /4====|/4-"mmmmm-- [
| | $VRYG | $NC |$I_acf $ST_U $ONDER $AAL W |
| + +-=-| +--|TO.1+- |NBIT| |
| $NO $T_NO #00006
[+ |
| _
[+ _
[ _
|+ |
I _
B ittt +
B T e +

|MACRO #2 status: verzamel alarmen

| |$AL_W S$AAL W
|+ +- |NBIT|
| |#00002 #00015
| +|SUB +-

| | $dummy

+

_

+|NOBT | +------ +
| #00015 | $AL_W
Fomm-o - +|NOBT |

| #00015
+

_
_
_
_
_
_
|
_

|MACRO #3 Status : alarm geaccepteerd
e

| |$ST_AL|$ACC |$ST_GA

|+ o] H-4

$ST_GA

—t — F —  — F — 4 —

|
_
_
_
_
|
_
|
_
|
|

_
_
_
|
_
|
_
_
“
_
_
_
_
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MACRO D|_HOOG PLC besturing en bewaking

e e it e et +
|[MACRO #4 Alarm onderdrukken |
e ]| pmmme| pm e n | e (Y |
| | $C_ond|$ONDER $C_ond|$ONDER |
et | e + _
| | SONDER $ONDER |
|+ _
N _
|+ |
L _
|+ _
I _
|+ _
I _
|+ _
I _
B e e ittt +
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MACRO NIVO_RGL

Bijlage A14: DI_LAAG, een digitale laag melding met alarmverwerking.

PLC besturing en bewaking

De macro DI_ALG wordt gebruikt voor alarmering van digitale meldingen. Als een bepaalde tijd een
NO) of niet (NC) aanwezig is dan wordt er een alarm gegenereerd. Deze macro
tus uit. Met het commando onderdrukken kunnen alle storing worden onderdrukt.

laag signaal wel (
kent alleen de sta

$ACC  $ST_U $NC
$C_ond $ST_AL $dummy
$NOP  $ST_GA S$SAAL W

$VRYG S$AL W
$I_acf $ONDER

|urT : Commando
|acc : Commando
|C_ond : Commando
|VRYG : vrijgave
|I_acf : Instellin
|T_LG : Actuele t
|ST_U : Status, U

|ST_al : Status, a
|ST_ga : Status, a

|AL_W : Alarm-woord

|ONDER : Status onderdrukken

|NO : Input signaal LAAG (maakkontakt)

|NC : Input signaal LAAG (verbreekkontakt)

|DUMMY : Rekenregi
|AAL W : Actueel a

_
_
“
_
| suiT $T_NO $NO
_
_
_
“
_

handbedrijf

alarm accepteren

alarm onderdrukken
signaal voor alarmering
g tijdvertraging

ijd debiet te laag
IT-bedrijf

larm

larm geaccepteerd

ster
larm-woord
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MACRO NIVO_RGL

PLC besturing en bewaking

+
|MACRO #1 Status: UIT/ALARM _
= | pasesl Jen _
|fsulT $sT U

|+ _
§ _
[+==] +----|/#-mmmmmmmmm | hapm 2m 5| fpmms s mmm |
| | sVRYG |$NC |$T_acf $ST U $ONDER S$AAL W

|+ +--| +--|T0.1+- |NBIT|

|l $NO $T_NO #00005 |
|+ _
Il _
|+ _
Il w
4+ _
N _
B e b R +
B e e e e +
|[MACRO #2 status: verzamel geaccept. alarm |
| #mmemmmcmeme s _
||$AL W $ARAL W |
|+] +- |NBIT] |
| {#00002 #00015

|+]|SUB +- |
| | $dummy |
e { e _
|| $AAL, W |$sT AL !
| +|NOBT | +------ + |
| | #00015|$AL_W |
+==-=--- +|NOBT | |
|l #00015 |
|+ _
H |
e T e +
T i +
|MACRO #3 Status : alarm geaccepteerd f
[+--] +----} +----()-- |
||$ST_AL|SACC |$ST GA |
|+ o= -4 |
] $ST_GA |
|+ |
I _
|+ _
I |
|+ _
L |
| + _
H _
|+ |
L _
e el e +
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MACRO NIVO_RGL PLC besturing en bewaking

|[MACRO #4 Alarm onderdrukken
|+==] #====| #-===}/+----(L)--
| | $C_ond| $ONDER $C_ond | $ONDER
f+-=] +-=-=]/+-===---- +

| | SONDER $ONDER

| +

—t—+ —+ — + —

_
_
_
|
_
_
|
_
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MACRO NIVO_RGL

Bijlage A15: NIVO_RGL, een analogenivometing met alarmverwerking.

PLC besturing en bewaking

Bij het wegvallen van het 4-20mA signaal wordt er een alarm Gegeven. Verandert het meetsignaal

meer dan een ingestelde waarde dan wordt er een plausibiliteit alarm gegeven.

|

_

_

_

_

| surT

| $acc

| $Cc_ond
| $C os
| $n1IVO
| $N_oud
_

NIVO_RGL

$ST_U $dummy
$st_al $ST_os
$ST_ga S$AAL W
$AL_W $AI
$ONDER

$I_PBV

Commando handbedrijf

Commando alarm accepteren
Commando alarm onderdrukken
Commando onder-overschr. Meetsignaal
Het nivo

Het oude nivo

Status, UIT-bedrijf

Status, alarm

Status, alarm geaccepteerd
Alarm-woord

Status onderdrukken

Instelling plausibiliteit
rekenregister

Storing onder- overschr. 4-20mA
Actueel alarm-woord

Analoge ingang (meetsignaal)

Technisch ontwerp
HOKA Fsi
Zevenbergen

versie : 3.0
datum : 5 februari 1999

pagina 98



MACRO NIVO_RGL

|[MACRO #1 Status: UIT
| #=-] #-m-- ()=
[|$uiT s$sT U

|+

—t —t — + — + — + —

_
_
_
|
_
_
_
|
_

|[MACRO #2 Alarm: onder- of overschrijding
| 4mmen] #emmo| fanmmmnees
||$C_os |$ST U $ONDER|$AAL W

| + e VA SRR +|NBIT|

[ $ST U #00014

|#===mmenne ()--

||$AL_W $ST os

| +|NOBT|

| |#00014

|+

I

| +

I

|+

L

+

|MACRO #3 Alarm: plausibiliteit

[ | epermiminns mmmases mmpmmns sin 2 | e | fmn mmimms
| |$ST _os $N_oOud|$dummy|$ST_U $ONDER|$AAL W
| + | +| | il P4 Rt +|NBIT|
I $AI |$I_PBV $ST U #00013
|+ | SUB ++|SUB +-

1l $dummy Sdummy

|+

L

| +

Il

|+

I

| +

H
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MACRO NIVO_RGL

R e e e +
| MACRO #4 Status: Alarmen verzamelen |
[ = s _
| |$AL_W $AAL W |
f+] +- |NBIT]| |
| [#00002 #00015 |
| +|SUB +-

| | $dummy |
[+--=mmmmmm e - ()-- |
|| $anL_wW |$st_al _
| +|NOBT | +------ + |
| |#00015 | $AL_W |
| #==---- +|NOBT| |
| #00015 |
|+ _
[ _
B e i il D L b E e e +
B e +
|MACRO #5 Status : alarm geaccepteerd |
[ == | =mmn ] spmmee Joos _
| |$st_al|$AcC |$ST ga |
| + +o=| -+ |
[ $ST ga |
|+ _
I _
[+ _
I _
[+ _
[ _
[+ |
I _
| + _
[ _
R i R i e b +
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