MACRO ST_REG PLC besturing en bewaking

Bijlage A16: ST _REG, Alarmverwerking voor regeling

De macro ST_REG wordt gebruikt voor alarmverwerking van regelingen. Het functieblok voor een
regeling (bv. PI) geeft een error commando, deze wordt de macro ST _REG verwerkt.

P ittt +
_ _
| ST_REG |
_ _
_ _
_ _
| $UIT $ST_U S$dummy |
| $ACC  $ST_AL $AAL W |
| $c_ond $sT_GA |
| SVRYG $AL W |
| $I_acf $ONDER |
| $T1 $C_sto |
_ |
e e e +
e e Rt +
|MACRO PARAMETERS |
—""""""""""""""""“ —
_ _
jurT : Commando handbedrijf |
|ace : Commando alarm accepteren |
|C_ond : Commando alarm onderdrukken [
|ST_U : Status, UIT-bedrijf |
|VRYG : Commando vrijgave |
|I_acf : Instelling acoftijd _
|sT_al : Status, alarm |
|ST_ga : Status, alarm geaccepteerd |
|AL_ W : Alarm-woord |
|ONDER : Status onderdrukken |
|c_sto : Commando storing (error van PI-regelaar) |
|pUuMMY : rekenregister _
|AAL W : Actueel alarm-woord |
SR ——————— T T T B SR et L sl S +
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MACRO ST_REG PLC besturing en bewaking

|MACRO #1 Status: UIT / Alarm: STORING

[+--] +----] #=-mmmmmmm- | /4= #mmmmmmm -
| | $VRYG $C_sto|$I_acf $ST_U $ONDER SAAL W
|+ +|T0.1+- |NBIT|

$T1 #00012

Tt ——+ —+ —

{|$AL_ W $AAL_W
| +] +- |NBIT|
| | #00002 #00015

+
_
+
_
mmmm - +|NOBT|
_
+
|

|[MACRO #3 Status : alarm accepteren
R i

| |$ST_AL|SACC [$ST_GA

| + +o-] 4o+

$ST_GA

—— 4+ —+ — F — + —
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MACRO ST_REG PLC besturing en bewaking

|MACRO #4 Alarm onderdrukken

[ #== | #mmmn | pmmoo|/amonn (L -
| | $C_ond | $ONDER $C_ond|$ONDER
I +

| | SONDER $ONDER

[+

_
_
_
_
_
_
_
_
_

—_— 4 —+t — + — + —

e e i i i T S SR i S i i i i i S S S S M S i +
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MACRO ST_REGBB PLC besturing en bewaking

Bijlage A17: ST _REGBB, alarmverwerking bandbreedte.

De macro ST REGBB wordt gebruikt voor de alarmverwerking van een regelaar. Deze macro is gelijk
aan ST_REG maar genereerd tevens een alarm als de meetwaarde buiten de ingestelde bandbreedte

valt.

R — S S e S e e i e e e +
_ _
| ST_REGBB |
| _
_ _
_ _
| surT $ST U $dummy $dmmyl I
| $AaCC  $ST_AL $AAL_W $ST_A |
| $C_ond $ST_GA $GEM
| $VRYG S$AL W S$SGEW |
| $1_acf $ONDER $BB |
| sT1 $C_sto $T2
_ _
F AP ————— S S +
o mmm i i o S e e i R SR S = S +
|MACRO PARAMETERS
|=================
_
jurT : Commando handbedrijf
|Acc : Commando alarm accepteren
|c_ond : Commando alarm onderdrukken

, |VRYG : Commando vrijgave

7 |I_acf : Instelling acoftijd

” | T1 : Timer 1
|ST_U : Status, UIT-bedrijf

_
_
_
_
_
_
_
“
.
|ST_al : Status, alarm |
|ST ga : Status, alarm geaccepteerd |
| |AL_ W : Alarm-woord
m |ONDER : Status onderdrukken |
|C_sto : Commando storing (error van PI-regelaar) |
W |puMMY : rekenregister
|AAL W : Actueel alarm-woord
_
_
_
_
|
_

| GEM : Gemeten waarde

| GEW : Instelling gewenste waarde

|BB : Instelling bandbreedte

| T2 : Timer 2

|DMMY1 : rekenregister 1

|ST_A : Status, AUTO-bedrijf

i mmommm ey S S BRI S St s i S SRS IS SIS SR SIS SIS, e i i
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MACRO ST_REGBB

PLC besturing en bewaking

e e i +
|MACRO #1 Bandbreedte controle f
[Bmrm] Fommmnl| Ao 2o e e ik PR |
| |$ST_A $VRYG |$GEW | | $GEM |
|+ | ++ L] L _
I | $BB | $dummy _
|+ ||SUB +------- ||sUB +---------- W |
i | $dummy $dummy | $dummy |$I_acf $ST_U $ONDER SAAL_W _
| + et | | #====--- |TO.1+- |NBIT| |
| $GEW  S$dummy $GEM  $T2 #00011 |
| + _ | [xor | | 4 _
| $BB #00001 $dmmyl |
|+ |ADD | |SUB +- |
|l $dmmyl $dmmy1 |
| + _
H _
s s o i i S e S R o B AT i 3 S +
e e e ittt +
|MACRO #2 Status: UIT / Alarm: STORING _
|4 | #omen| #mmmmmmmmnes | /mmmm ] fpmmmmmmmns |
[ |$VRYG $C_sto|$I_acf $ST_U $ONDER SAAL W _
| + +|T0. 1+~ |NBIT| |
Il $T1 #00012 |
| + |
_ _
+ _
| _
+ _
_ _
+ _
_ _
+ _
_ _
EIURR————— e S AR sl g S e s e +
[ESTRE——————————— S R Sl s G e s e +
|MACRO #3 status: verzamel geaccept. alarm |
[ #ommmmmmme oo !
| |$AL_W S$AAL W f
| +] +- |NBIT| |
| |#00002 #00015 |
| +|SUB +- |
| | $dummy |
R ()-- _
| |$RAL W | $sT_AL |
| + |NOBT | +-----~ + |
| {#00015|SAL W |
[ +------ +|NOBT| |
[ #00015 |
| + _
b _
G o o . o i S i i i i e S S SR SIS e S e s +
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o MACRO ST_REGBB PLC besturing en bewaking

|MACRO #4 Status : alarm accepteren
|#o-] wmem] wmmes () -

| |$sT_AL|$ACC |$ST_GA

|+ o= | -+

$ST_GA

— 4 — 4+ — + — + — + —

|[MACRO #5 Alarm onderdrukken
|4-=1 #==-=] +--==}/+----(L) -~
| |$C_ond|$ONDER $C_ond | $ONDER
|+-=] +----|/4--==---~ +

| | SONDER $ONDER

| +

—_—t — t — + — + —
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MACRO TRBL

Bijlage A18: TRBL, een analoge troebelheidsmeting met alarmverwerking.

PLC besturing en bewaking

De macro TRBL wordt gebruikt voor meerdere troebelheidsmetingen die op 1 plaats worden gemeten. Er wordt met 1 fisieke
meter meerdere troebelheidsmetingen gedaan, door het omschakelen van afsluiters. Deze macro genereerd alleen per meting

een hooghoog of een laaglaag alarm.

_

i TRBL
_

_

_

| $UIT $ST U $I_HH SNOP4
| $acc  $ST_AL $I_LL SVRIJG
| $C_OND $ST_GA SI_ACF $AAL W
| $NOP1 $AL W ST1 $NOPS
| $Mw $ONDER $T2

| $NOP2 $NOP3  $DUMMY

_

|uzT : Commando handbedrijf

|acc : Commando alarm accepteren
|c_ond : Commando alarm onderdrukken
|[NOP1 : Waarde 0

| MW : Momentane waarde
|[NOP2  : Waarde 0
|ST U : Status, UIT-bedrijf

|ST_al : Status, alarm
|ST_ga : Status, alarm geaccepteerd

|AL W : Alarm-woord

|ONDER : Status onderdrukken

|[NOP3 : Waarde 0

I hh : Instelling meetwaarde hoog-hoog
w, g

|T_11 : Instelling meetwaarde laag-laag

|I_acf : Instelling tijdvertraging
T 1 : Timer 1

|T_2 : Timer 2

|DUMMY : rekenregister

|NOP4 : Waarde O

|VRYG : Vrijgave signaal voor alarmering
|AAL W : Actueel alarm-woord

|NOPS : Waarde 0
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MACRO TRBL

PLC besturing en bewaking

. e S S R e A R R R e +
|MACRO #1 Status: UIT
J4=-] #----( )-- _
| |$UIT $ST U _
_
__
“
_
_
_
|
_
_
.............................................................................. e
T e ettt it +
|[MACRO #2 Alarm: hoog-hoog _
| dhreim e sz 2 | #-mmmmmmmmmm e | /4= |/ 4=mmmmm = _
| | $Mw $VRIJG |$I_ACF $ST_U $ONDER $AAL W |
|+ +- +|T0. 14~ |NBIT| _
||$1_8H $T1 #00011 |
|+|SuB +- |
| | $sDUMMY |
= ,
L _
|+ _
|l |
|+ _
I _
| + |
H _
e R e L EEEER bbbt bl S Saininiade +
e ittt +
|[MACRO #3 Alarm: laag-laag |
R |
|| sMw |
|+ +- |
[1$1_LL _
| +|SUB 4---] #---=-cmmemmecmaao- | /4==== /=== - |
| | $DUMMY $VRIJG | $I_ACF $ST U $ONDER $AAL_W |
| + +]|T0.1+- |NBIT| |
P $T2 #00008 |
|+ |
I _
|+ |
I _
[+ _
I |
G o o S S o o e o i S A R R S i +
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MACRO TRBL

| |#00002 #00015
|+]|SUB +-

| | sSDUMMY

_
| |$2AL_W
| + | NOBT | +
| |[#00015|$AL_W
+|NOBT |

|MACRO #5 Status : alarm geaccepteerd
D R i

| |$sT_AL|$ACC |$ST_GA

|+ o= -+

$ST GA

—t—t—+ —+ — + —

|
_
_
|
|
_
_
_
_
|
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PLC besturing en bewaking

Bijlage A19: HYDRO P, een hydrofoorpomp met alarmverwerking

De macro HYDRO_P wordt gebruikt voor hydrofoorpompen met alarmverwerking. De macro is gelijk aan de macro AANDR
maar deze macro kent geen status (hand/auto/uit en beschikbaar/in bedrijf/starten/stoppen).

+
| _
| HYDRO_P |
_ _
_ _
_ |
| $UIT ST NO $NO |
| $acc  $ST_U $NC |
| $C_ond $ST_AL $dummy |
| $NOP  $ST_GA $AAL W _
| $VRYG $AL W |
| $I_acf $ONDER |
_ _
B e e e LD +
e e LT +
|MACRO PARAMETERS _
e ——— |
_ |
|uIT : Commando handbedrijf _
|acc : Commando alarm accepteren |
|C_ond : Commando alarm onderdrukken

|VRYG : Vrijgave signaal voor alarmering

|I_acf : Instelling tijdvertraging |
|T_hg : Actuele tijd debiet te hoog

|T_1g : Actuele tijd debiet te laag

|ST_U : Status, UIT-bedrijf |
|ST_al : Status, alarm |
[ST ga : Status, alarm geaccepteerd |
|JAL W : Alarm-woord f
|ONDER : Status onderdrukken |
|No : Input signaal |
hige : Input signaal |
|DUMMY : Rekenregister _
|AAL, W : Actueel alarm-woord
B et e e R +
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PLC besturing en bewaking

|MACRO #1 Status: UIT/ALARM
e R
||suzT $sT U

|

_

_
|+ |
I _
|| fpmim =i | fRprmimimim wim mmiiim | #4mmm = | fHmmmm - |
| |$VRYG |$NC  |$I_acf $ST U $ONDER $AAL W i
|+ +--| +--|T0.1+- |NBIT| |
| $NO $T_NO #00012 |
I+ |
[ _
|+ |
I _
| + _
N _
e e e +
B e Rk +
|MACRO #2 status: verzamel alarmen |
[ i e e i
| |$AL_W $ARAL W
| +] +- |NBIT|
| |#00002 #00015
|+|suUB +- |
| | $dummy |
fieem e i i i ()-- _
| | $AAL W | $ST_AL |
| +|NOBT | +------ +
| |#00015|$AL_W
| +------ +|NOBT| |
|| #00015 |
|+ |
I _
B R T e e R L R R +
B i e el e +
|[MACRO #3 Status : alarm geaccepteerd |
== | #memm] wmoem () - _
| |$ST_AL|$ACC |$ST_GA _
|+ o]+t |
|l $ST_GA |
|+ _
I _
|+ _
I _
|+ _
[ _
|+ _
[ _
|+ _
I _
e T T e et +
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PLC besturing en bewaking

Bijlage B: Componenten Coils en registers
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PLC besturing en bewaking

Bijlage B1: Componenten coils en registers PLC1 / OPR1
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