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Technische Information

1 Zu diesem Dokument

Bitte lesen Sie dieses Kapitel sorgfaltig, bevor Sie mit dieser Betriebsanleitung und dem
SICK Lector / CLV6xx Funktionsbaustein arbeiten.

1.1 Funktion dieses Dokuments

Diese Anleitung beschreibt den Umgang mit dem SICK_Lector CLV6xx_PNDP Funktions-
baustein. Sie leitet das technische Personal des Maschinenherstellers bzw. Maschinenbe-
treibers zur Projektierung und Inbetriebnahme des Funktionsbausteins an.

1.2 Zielgruppe

Diese Betriebsanleitung richtet sich an fachkundiges Personal wie z.B. Techniker oder Inge-
nieure.
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2 Allgemeines

Der Funktionsbaustein SICK_Lector_CLV6xx_PNDP wird zur Kommunikation zwischen einer
Siemens S7-1200 / S7-1500 Steuerung und einem SICK Lector6xx / CLV6xx Codeleser ver-
wendet.

Die folgende Abbildung zeigt die Darstellung des Funktionsbausteins in der Funktionsplan-
Ansicht (FUP).

WEET2
"SICK._Lector_CLVExx_PRDP

—EN

HWinputident

HWlnputLength

HWOutputident

HWOutputlengt

h

CAMId

TOut
—iReqg
—{TriggerCn
=i TriggerOff
—iMatchcode RdDaone —

SavePermanen ReqDone —
—it RegBusy—
= ComTest Errorf—
—{FreeCommand Errorcode

Data EMO f—

Abbildung 1: Darstellung des Funktionsbausteins in FUP

Funktionalitat des Funktionsbausteins:

- Senden eines Software -Triggers Uber die SPS .

- Empfang von gerateseitig gesendeten Telegrammen, die im SOPAS' Ausgabeformat-
konfiguriert werden kdénnen (Leseergebnisse)

- Anlegen / Andern einer Evaluationsbedingung firr einen Matchcode

- Permanentes Speichern aller Gerateparameter im Geréat

- Ausfuhren eines Kommunikationstests )

- Kommunikation tber frei wahlbare Geratekommandos (SICK CoLa" Protokoll)

- Ansprechen von Geréten in einem SICK CAN-Bus Netzwerk

' SOPAS ist ein Engineering Tool zum parametrieren von SICK Sensoren.
" Die command language (ColLa) ist ein SICK internes Protokoll zur Kommunikation mit SOPAS Geréten.
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3 Hardwarekonfiguration

3.1 Unterstutzte SPS-Steuerungen

Der Funktionsbaustein kann nur mit Simatic S7-Steuerungen der 1200er oder 1500er Familie
betrieben werden. Es werden nur Steuerungen unterstitzt, die die verwendete Feldbus-
schnittstelle direkt integriert haben. Ein Datenaustausch tber einen Kommunikationsprozes-
sor (CP- Baugruppe) wird nicht unterstutzt.

3.2 Unterstltzte Feldbus Gateways / Sensoren

Der SICK Sensor kommuniziert Uber einen Feldbus (Profibus/Profinet) mit der Steuerung.
Sollte der Sensor die oben genannten Feldbusse nicht direkt unterstiitzen, kdnnen Gateway-
Module eingesetzt werden.

Folgende Gateways werden vom Funktionsbaustein unterstitzt:

- CDM 425 (Profinet), ab Firmware Version V3.31

- CDF 600-2 (Profibus und Profinet)

- CDF 600 (Profibus), ab Firmware Version V1.15

- CDM 420 inkl. CMF400 Profibus Modul, ab Firmware Version V1.100

3.3 Konfiguration im TIA-Portal

Bevor der Funktionsbaustein verwendet werden kann, muss in der Hardwarekonfiguration
des TIA-Portals der entsprechende Sensor bzw. das entsprechende Gateway projektiert
werden. Im ersten Schritt muss die entsprechende Geratestammdatei (GSD / GSDML) in die
Hardwarebibliothek importieren werden.

Der Funktionsbaustein ist speziell fur den Handshake Modus (HS) ausgelegt. Bitte nur Mo-
dule aus der Kategorie ,Handshake (HS)“ verwenden, die mit einer Lange zwischen 8...128
Bytes definiert sind. Die verwendeten Adressen durfen im Peripheriebereich oder aul3erhalb
projektiert werden. Eine Adresszuweisung auf Peripheriebereiche, denen ein Teilprozessab-
bild mit OB6x-Anbindung (Taktsynchronalarme) zugeordnet ist, darf nicht verwendet werden,
da in diesem Fall eine konsistente Datenubertragung nicht mehr gewéhrleistet werden kann.
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Abbildung 2 zeigt eine Beispielkonfiguration des SICK CLV6xx Barcodelesers. Die flr den

Funktionsbaustein bendétigten Hardware-Kennungen stehen in den Eigenschaften der einzel-
nen Module.

...3-1 PN] » Distributed ¥O » PROFINET I0-System (100): PNAIE_1 » CLV6xx - X

|E Topology view ||5Eh Network view |||]1‘ Device view | Options

i [cven Pl o e @t ) =

b4

b | Catalog

|<Search>
& [ Fileer
o7 » p_[. Head module
vp_m Module
-I
w i Data Input Modules (HS)
|
S Byte Input (HS
- M seyte nput (Hs)

Il 12 Byte Input (HS)

[l 16 Byte Input (H3)
Il 20 Byte Input (HS)
Il =2 Byte Input (HS)
[l &4 Eyte Input (HS)
II 128 Byte Input (HS)
(<] T | Bl [l ct Bits in
| e [l ctl Bits our
~ | Data Cutput Modules (HS)
¥ .. Module Rack  Slot | address | @ addr.. |Type [ syt Outpur (HS)

- CLVEx D CLVEx: HandShak... E [l 12 Bye Outpur (H3)

J Device overview |

b Interface 0x1 Ly [l 16 Byte Output (HS)
ctrl Bits in_1 1 0.1 ctrl Bits in Il 20 Eyte utput (HS)
Ctrl Bits out_1 0.1 ctrl Bits out [l 32 Byt Output (HS)
32 Byte Input (H3)_1 2.33 32 Byte Input (H3) [l &4 Byte Cutput (H3)
52 Byte Output (H3)_1 52 Byte Output (HS) 128 Byte Output (HS)
b Ll Parameter Modules

o o o o o o O

(1) [ -V N
[
(2]
L2

[<] n |
IQProperties l"_i.'.lnfo y”ﬁ Diagnostics |

JGeneraI || 10 tags || Texts |

b General

Hardware identifier
Inputs

0 addresses Hardware identifier

Hardware ide...
Hardware identifier:l 268 I F |

Abbildung 2: Hardwarekonfiguration

Die Gr6RRe der In-/Out Module gibt an, wie viele Daten in einem Feldbuszyklus ausgetauscht
werden konnen. Sollte ein Telegramm langer als das projektierte Modul sein, werden die
Daten tber mehrere SPS-Zyklen fragmentiert Gibertragen (Handshaking).
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4 Bausteinbeschreibung

Der Funktionsbaustein SICK_Lector CLV6xx_PNDP vereinfacht die Benutzung des Lec-
toréxx / CLV6xx Codelesers an S7-1200 / S7-1500 Steuerungen. Der Baustein ermdglicht
den Datenaustausch Uber eine in der Hardwarekonfiguration projektierten Profibus/Profinet
Verbindung.

Der Baustein fragmentiert die Daten automatisch, sobald diese nicht in einem Feldbus-
Zyklus Ubertragen / empfangen werden kénnen.

Der Funktionsbaustein ist ein asynchron arbeitender FB d.h. die Bearbeitung erstreckt sich
Uber mehrere FB-Aufrufe. Der Funktionsbaustein muss hierflr zyklisch im Anwenderpro-
gramm aufgerufen werden.

Der Baustein kapselt den Funktionsbaustein SICK_CCOM_PNDP (FB10), der die Kommuni-
kation zwischen SPS und Sensor ermdéglich. Die Funktionen SICK GetValue /
SICK_SetValue werden intern zur Interpretation / Erstellung der Gerate-Telegramme ver-
wendet.

4.1 Bausteinspezifikationen

Bausteinname: SICK_Lector_CLV6xx_PNDP
Bausteinnummer: FB72
Version: 1.1
Unterstltzte Steuerungen: S7-1200
S7-1500
Verwendete Bausteine: DPRD_DAT
DPWR_DAT
MOVE_BLK
TON_TIME

SICK_CCOM_PNDP
SICK_GetValue
SICK_SetValue

Verwendete PLC-Datentypen: ST_SICK Lector CLV6xx
Optimierter Bausteinzugriff Ja

Bausteinaufruf: Zyklisch

Verwendete globale Variablen: keine

Erstellsprache: S7-SCL
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4.2 Arbeitsweise

Um den Lector6xx / CLV6xxx Baustein einsetzen zu kénnen, missen zunéchst die folgenden
Kommunikationsparameter angegeben werden:

#HWInputldent: Hardware-Kennung des projektierten Input-Moduls. Die Kennung wird bei
der Hardwareprojektierung vom TIA-Portal festgelegt (siehe Abbildung 2).

#HWInputLength: Byteldnge des projektierten Input-Moduls (siehe Abbildung 2).

#HWOutputldent: Hardware-Kennung des projektierten Output-Moduls. Die Kennung wird
bei der Hardwareprojektierung vom TIA-Portal festgelegt (siehe Abbildung 2).

#HWOutputLength: Bytelange des projektierten Output-Moduls (siehe Abbildung 2).

#Data: Der  Funktionsbaustein  benétigt eine Instanz vom  PLC-Datentyp
ST_SICK_Lector_CLV6xx. Dieser Datentyp beschreibt Ein- und Ausgabeparameter fur die
einzelnen Bausteinaktionen. Um den Datentyp nutzen zu kdnnen, muss in einem Datenbau-
stein eine Variable vom Typ ST_SICK Lector CLV6xx angelegt werden. Diese Variable
muss anschliel3end dem Funktionsbaustein bergeben werden.

Um eine Bausteinaktion (#TriggerOn, #Matchcode, etc.) auszufihren, muss zunachst die
gewilnschte Aktion ausgewahlt werden. Es kann immer nur eine Aktion gleichzeitig ausge-
fahrt

werden. Um die Aktion auszufihren, muss der Parameter #Req mit einer positiven Flanke
(Signalwechsel von logisch null auf eins) angetriggert werden. Solange noch keine

gultige Gerateantwort empfangen wurde, wird dies Uber den Parameter #ReqBusy signali-
siert.

Wenn der Baustein am Ausgangsparameter #ReqDone = TRUE signalisiert, wurde die Akti-
on erfolgreich durchgefuhrt. Wurden bei dieser Aktion (z.B. #FreeCommand) Daten vom Ge-
rat angefordert, werden diese in der jeweiligen Datenstruktur des Datentyps
ST_SICK_Lector_CLV6xx (#Data) kopiert.

Daten die per Triggerbefehl (#TriggerOn, #TriggerOff) oder direkt vom Gerét gesendet wer-
den (z.B. direkter Trigger Uber eine Lichtschranke), werden in der Datenstruktur (Rea-
dingResult.arrResult) abgelegt. Der Ausgangsparameter #RdDone zeigt fur einen SPS Zyk-
lus an, dass neue Daten empfangen wurden. Die vom Gerét gesendeten Daten kdnnen im
SOPAS Ausgabeformat geéndert, bzw. angepasst werden (siehe Abbildung 7).
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4.3 Verhalten im Fehlerfall

Bei einem fehlerhaften Eingabewert oder einer fehlerhaften Eingangsbeschaltung des FBs,
wird ein Errorbit (#Error) gesetzt und ein Fehlercode (#Errorcode) ausgegeben. In diesem
Fall wird keine weitere Bearbeitung durchgefiihrt. Die Parameter (#Error,

Errorcode) des FBs behalten solange ihren Wert, bis ein neuer Auftrag gestartet wird.

Technische Information

4.4 Timing
t
#Req ﬂ
>
A
#TriggerOn j
>
t
#ReqDone _‘ pr—
>
A
#ReqBusy |
>
A
#Error é............
; >

Abbildung 3: Timing Diagramm

1: Anforderung durch Pos Flanke an #Req. Die gewiinschte Aktion (hier #TriggerOn) muss
vorher/zeitgleich ausgewahlt werden. Es darf nur eine Aktion zeitgleich ausgewahlt werden,
sonst wird mit #Error abgebrochen.

2: Wenn alle Kommandos gesendet sind und alle Antworten empfangen wurden, wird die

Aktion mit #ReqDone beendet. Wenn die Aktion fehlerhaft verlauft, wird mit #Error beendet.
Bei Abbruch mit #Error enthalt der Parameter #Errorcode den aufgetretenen Fehlercode.
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4.5 Wertetibergabe

Der zum Funktionsbaustein zugehdrige PLC-Datentyp ST_SICK_Lector_CLV6xx beinhaltet
Ein- und Ausgabeparameter der unterstiitzten Bausteinaktionen. Die Datenstruktur ist fest
vordefiniert und darf, bis auf den Eintrag ,ReadingResult.arrResult”, nicht gedndert werden

(siehe Kapitel 4.7: Empfangen von Leseergebnissen > 200 Byte).
ST_SICK_Lector_CLV6xxx

MName Data type Default value Accessible .. Wisible in .. Setpoint Comment
1 @m‘ Struct Q Q ==Matchcode==
2 g = shlame I String[10] " Q E I:‘ Matchoode number (Match[1..3]) (Input)
3 4] e nCodeType Char Q Q D Code type see device documentation. (Exarnple: 'd'= EAN-Code; 's'=QR-...
4 @an iMindiaxlength Usint 0 =] =] = Sets the min and may length. 0= Don't care {Input)
5 4= sContent String[75] Q Q D Matchcode content
& < - FreeCommand Struct =] =] ==Free Command==
7 . sCommand String[100] Q Q D Commmand [SICK CoLA~ protocal without [STXKI[ET=] framing) {In}
g |0 = shesult String[100] Q Q D Result (SICK Cola-A protocol) (Out)
9 4 - ReadingResult Struct =] =] ==Reading Result==
10 <0 = iCounter usint 0 Q Q D This counter is incremented if 8 new reading result has arrived (In)
11 |« = iLength Int 0 =] =] = byte length of the reading result (Qut)
12 <@ = » arrResult Array[1..200] of Byte Q Q D Reading result data defined in the SOPAS output format (Out)

Abbildung 4: ST_SICK_Lector_CLV6xx PLC-Datentyp

4.5.1 Matchcode

Mit Hilfe der Matchcode Aktion hat man die Mdglichkeit eine Evaluationsbedingung neu zu
erstellen, oder eine bereits existierende abzuandern. Bevor die Matchcode Aktion ausgefihrt
wird, missen in der Struktur Matchcode die folgenden Parameter angegeben werden. Die
folgende Abbildung zeigt die PLC-Parameter im Vergleich zur Parametrieroberflache im
SOPAS Engineeringtool.

l

Condition bype: IMatch—Code Zondition ;I

Mame: (shame) |MyC0nditinn|

Zondition skake: Code relaked

)
s

~Zode conkent:

510K A6
f+ ‘Wildcards (7 and *)

(" Reqular expression

rCode length: —Hittrfdaxtength———
miin: I 165:
max: I 165:

rCodetype:—RCoHeType
IQR Code - I [~ Don't care

~Code walidity

[~ Don't care

% Match only walid codes € Match all codes

Restrict to devices with ID

I ¥ Don't care

[~ Invert condition

[~ Deactivate condition I.ﬁ.s "False" ;I

oK | Cancel |

Abbildung 5: Evaluation Condition
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Parameter Deklaration | Datentyp Beschreibung
Matchcode. Input String[10] Name des Matchcodes.
sName
Der Name darf keine Sonderzeichen und
Leerzeichen enthalten, sowie nicht mit einer
Ziffer beginnen.
Gultige Zeichen:
[a..z], [A..Z], [0..9]
Matchcode. Input Char Gewiulnschter Code Typ, auf der sich die
nCodeType Evaluationsbedingung

beziehen soll.

'a’ = Codabar

‘b’ = Code39

'c’ = UPC

'd’ = EAN

‘e’ = Interleaved25
' = C25IND

'g’ = MSI Code

'n’ = Code93

I’ = Codel28

i’ = MC Codabar
'm’= MC Codabar

'n’ = EAN128

'0’ = Pharma

'p’ = PostNet

'q’ = C25INDB

' = RSS Code

's’ = QR Code

't = Code49

'u’ = Micro PDF417
v’ = PDF417

‘'w’ = Datamatrix

X’ = Auxiliary

'y’ = MC Zellweger Barcode

'z’ = Zellweger Barcode
'A’ = ADDON Code

'J’ = Japanese Postal
'P’ = Auto Setup

'‘Q’= Codablock F

'R’ = Releflector polling
'S’ = Auxiliary 2D

T’ = ADDON 2D

‘U’ = Auto Setup 2D

'V’ = Relefelktor Polling 2D
X’ = Maxicode

'’Z’ = Aztec code

™ = Don’t care
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Parameter Deklaration | Datentyp Beschreibung

Matchcode. Input usSint Minimale und maximale Codelange.
iMinMaxLength

0 = Beliebige Codelange

Gultiger Wertebereich:
[0..255]

Matchcode. Input String[75] Matchcodeinhalt
sContent

Tabelle 1: Matchcode Parameter
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Technische Information

4.6 Free Command

Mit Hilfe des freien Kommandos hat man die Mdoglichkeit Uber ein gulltiges Gerate-
Kommando (CoLa-Protokoll) mit dem SICK Sensor zu kommunizieren. Hierfir ist es erfor-
derlich, das Kommando in dem String ,sCommand“ der Struktur ,FreeCommand® zu hinter-
legen. Die Kommandos kénnen der Geratebeschreibung oder dem SOPAS Engineeringtool
entnommen werden.

Parameter Deklaration | Datentyp | Beschreibung

FreeCommand. Input String Frei wahlbares CoLa Kommando

sCommand [100] (Kommandos siehe Geratdokumenta-
tion).

FreeCommand. Output String Empfangende Antwort des gesende-

sResult [100] ten ColLa Telegrammes.

Tabelle 2: Free Command Parameter

4.6.1 Reading Result

In dem Array ,ReadingResult.arrResult® werden Daten abgelegt, die per Triggerbefehl
(#TriggerOn, #TriggerOff) oder direkt vom Gerat gesendet werden (z.B. direkter Trigger tGber
eine Lichtschranke). Der Ausgangsparameter #RdDone signalisiert, ob Daten empfangen
wurden.

Parameter Deklaration | Datentyp | Beschreibung
ReadingResult. Output usSint Der Empfangszahler wird um eins
iCounter inkrementiert, sobald ein neues Le-

seergebnis empfangen wurde.

Wertebereich:

[0..255]
ReadingResult. Output Uint Bytelange des empfangenden Le-
iLength seergebnisses.
ReadingResult. Output Array Empfangende Antwort auf ein Trig-
arrResult [1..200] gersignal (Uber das SOPAS Ausgabe-
of Byte format definierbar).

Die maximale Lange der empfangen-
den Daten betragt 200 Bytes. Kapitel
4.7 beschreibt dass Vorgehen beim
Empfang von langeren Datentele-
grammen.

Tabelle 3: Reading Result Parameter

In der Objekttriggersteuerung wird festgelegt, wann das Lesetor gedffnet bzw. geschlossen
wird. Nach jedem Lesetor sendet der Sensor ein Leseergebnis zur SPS-Steuerung.

Um das angeschlossene Gerat Uber die Triggerfunktion des Funktionsbausteins zu triggern,

muss die SOPAS Einstellungen unter dem Menupunkt Parameter - Reading Configuration

- Objekt Trigger Control so vorgenommen werden, dass das Triggerfenster Uber ein ,Kom-

mando“ gedffnet bzw. wenn notig, wieder geschlossen wird.

- Start mit "SOPAS-Kommando" (#TrigerOn Kommando kann verwendet werden)

- Stop mit "SOPAS-Kommando" (#TriggerOff Kommando kann verwendet werden)

- Optional kann das Triggerfenster auch automatisch geschlossen werden, wenn der
Sensor einen Code gelesen hat ,Good Read” oder im Falle eines ,No Reads® nach ei-
nem definierten Timeout (hier 21000ms).
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Start/Stop of Object Trigger

s —
A @ E b

Trigger delay ITime controlled vl
A, Start by IISOPAS-CDmmand - II a. Start delay I 0 ms

EB. Stop by ISOPAS-Cnmmand d ar ITimer [ Tracking d ar IGood Read d b. Stop delay I 0 ms

Reading gate length I 1000 ms
Reading gate on | Reading gate off |

Abbildung 6: Triggereinstellung (SOPAS)

Das Ausgabeformat definiert den Inhalt des Telegramms, das vom Gerat gesendet wird, so-
bald das Triggerfenster geschlossen wurde. Fir das Ausgabeformat stehen verschiedene
Konfigurationsmaoglichkeiten zur Verfigung.
Output Format 1

# Wwizard |

If Good read

For each code

2

Elze

‘HoRead

Abbildung 7: SOPAS Ausgabeformat
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4.7 Empfangen von Leseergebnissen > 200 Byte

Der Funktionsbaustein ist darauf ausgelegt, Leseergebnisse bis zu einer Lange von 200
Bytes zu empfangen. Sollen langere Daten gehandhabt werden, muss der Funktionsbaustein
an den folgenden Stellen abgeandert werden:

Anderung im PLC-Datentyp (ST_SICK Lector CLV6xX):
In dem mitgelieferten PLC-Datentyp muss die ArraygroRBe der Variable ReadingRe-
sult.arrResult verandert werden (bis maximal 500 Byte).

<@ = PReadingResult Struct ™ ] ==Reading Result==

4] = iCounter Usint il )] ] 0 This counter is incremented if & new reading result has arrived (In)
4 = iLength Int a ] =] 0 byte length of the reading result {Out)

<@ = » arResult E E D Reading result data defined in the SOPAS output format (Out)

Abbildung 8: Anderung PLC-Datentyp

Anderung im Programmcode (SICK Lector CLV6xx_PNDP):
Im Programmcode des SICK Lector CLV6xx_PNDP Bausteins muss anschlieRend die neu
definierten Arraygro3e des Leseergebnisses eingetragen werden.

28 (%===================================== INITIALISATION =====================================7%]
29 #iPBecord3ize:= 500; [*Length of the arrFecord array™)
30 #iCommwandZize:= 500; [*Length of the arrCommand array®)

3l |#1ReadingResultSize:= ZDD;l [*Length of the reading result array™)
Abbildung 9: Anderung Funktionsbaustein

Nach den Anderungen mussen die geédnderten Bausteine neu kompiliert und zur SPS (iber-
tragen werden.
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5 Parameter

Lectorbxx / CLV6xx
PNDP FB

SICK

Parameter

Deklaration

Datentyp

Beschreibung

HWInputldent

Input

HW_IO

Hardware-Kennung des projektierten Input Mo-
duls (siehe Hardwarekonfiguration).

In der Hardwarekonfiguration dirfen nur HS-
Module (Handshake-Module) mit einer maxima-
len Lange von 128Byte verwendet werden.

HWInputLength

Input

uSint

Lange des verwendeten Input-Moduls in der
Hardwarekonfiguration.

Glltiger Wertebereich: [8..128]

HWOutputldent

Input

HW_IO

Hardware-Kennung des projektierten Output
Moduls (siehe Hardwarekonfiguration).

In der Hardwarekonfiguration dirfen nur HS-
Module (Handshake-Module) mit einer maxima-
len Lange von 128Byte verwendet werden.

HWOutput-
Length

Input

UsSint

Lange des verwendeten Output-Moduls in der
Hardwarekonfiguration.

Gultiger Wertebereich: [8..128]

CANId

Input

UsSint

CAN-ID des anzusprechenden Sensors.

Wenn kein SICK CAN-Netzwerk verwendet
wird, ist die CAN-ID =0

Der Master bzw. der Multiplexer wird
immer mit der CAN-ID =0
angesprochen, auch wenn dieser eine
andere CAN-ID zugewiesen ist.

TOut

Input

Time

Zeit, nachdem ein Timeout-Fehler ausgeldst
wird.

Wenn dieser Parameter nicht beschaltet ist,
betragt die Timeout Zeit standardmafig 10 Se-
kunden.

Bitte beachten Sie, dass einige Kommandos
eine langere Bearbeitungszeit bendtigen (z.B.
Speicherkommandos).

Req

Input

Bool

Positive Flanke: Ausfuhren der gewahlten Bau-
steinaktion.
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Parameter Deklaration | Datentyp | Beschreibung

TriggerOn Input Bool Bausteinaktion: Ausfihren eines Gerate Trig-
gers (Triggerfenster 6ffnen).

Diese Aktion setzt voraus, dass die Objekttrig-
gersteuerung (SOPAS) fir das 6ffnen des Le-
setors auf ,Command® eingestellt ist.

Das vom Geréat gesendete Leseergebnis (defi-
niert im SOPAS Ausgabeformat) wird in der
Variablen ,ReadingResult.arrResult* abgelegt
(PLC Datentyp: ST _Lector CLV6XxX).

TriggerOff Input Bool Bausteinaktion: Ausfiihren eines Gerate Trig-
gers (Triggerfenster schlieRen)

Diese Aktion setzt voraus, dass die Objekttrig-
gersteuerung (SOPAS) fir das schleif3en des
Lesetors auf ,Command* eingestellt ist.

Das vom Geréat gesendete Leseergebnis (defi-
niert im SOPAS Ausgabeformat) wird in der
Variablen ,ReadingResult.arrResult* abgelegt
(PLC Datentyp: ST Lector CLV6XxX).

Matchcode Input Bool Bausteinaktion: Evaluation Condition erstel-
len/Andern.

Die Aktion setzt voraus, dass die Parameter
der Struktur ,Matchcode* (PLC Datentyp:
ST_SICK_Lector_CLV6xx) mit giltigen Werten
belegt ist (siehe Kapitel 4.5.1).

SavePermanent |Input Bool Bausteinaktion: Permanentes Speichern aller
Gerateparameter im Gerat.

Ist der Sensor mit einem CMC-Modul (Cloning-
Modul) verbunden, kann die Bausteinaktion
unter Umstanden langer >10s dauern. In die-
sem Fall muss die Timeout Zeit (#TOut) ange-
passt werden.

ComTest Input Bool Bausteinaktion: Ausfihren eines Kommunikati-
onstests.

#ReqgDone= TRUE: Kommunikation OK
#RegDone= FALSE: Kommunikation nicht OK
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Parameter Deklaration | Datentyp | Beschreibung

FreeCommand |Input Bool Bausteinaktion: Ausfihren eines freien Kom-
mandos (siehe Kapitel 4.6).
Das zu Ubertragende Kommando wird in der
Variablen ,FreeCommand.sCommand* definiert
(PLC Datentyp: ST_SICK_Lector_CLV6xXx).
Die Kommandoantwort steht nach einer erfolg-
reichen Ubertragung
(#ReqDone= TRUE) im Result-String ,Fre-
eCommand.sResult) zur Verfigung.

Data Input/Output | ST_SICK | Ubergabe der Variablen vom Typ

_Lector_ | ST_SICK_Lector_CLV6xx die fur die Paramet-
CLV6xx |rierung der Bausteinfunktionen sowie fur das

Ablegen des Leseergebnisses bendtigt wird.
Diese Variable muss in einem Datenbaustein
angelegt werden und wird dem Funktionsbau-
stein Ubergeben.

RdDone Output Bool Positive Flanke:
Neues Leseergebnis empfangen
Das Leseergebnis, sowie die gultige Lange
wird in der Struktur ,ReadingResult” (PLC Da-
tentyp: ST_SICK_Lector_CLV6xx) abgelegt
(siehe Kapitel 4.6.1).

RegDone Output Bool Zeigt an, ob die gewéhlte Bausteinaktion fehler-
frei durchgefuhrt wurde.
TRUE: Bearbeitung abgeschlossen
FALSE: Bearbeitung nicht abgeschlossen

ReqBusy Output Bool Bausteinaktion befindet sich in Bearbeitung.

Error Output Bool Fehler Bit:
FALSE: Kein Fehler
TRUE: Abbruch mit Fehler

Errorcode Output DWord Fehlerstatus (siehe Fehlercodes)

Tabelle 4: Bausteinparameter
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6 Fehlercodes

Der Parameter #Errorcode enthalt folgende Fehlerinformationen:
Fehler des SICK_Lector_CLV6xx_PNDP Funktionsbausteins
Fehler des SICK_CCOM_PNDP Funktionsbausteins

Fehler der SICK_GetValue / SICK_SetValue Funktionen
Fehler der Siemens Funktionen DPRD_DAT / DPWR_DAT
Fehler die geréateseitig gesendet werden

Fehlercode Kurzbeschreibung Beschreibung
16#0000_0000 Kein Fehler Kein Fehler
16#0000_0001 | Timeout Der Auftrag konnte innerhalb der gewéhl-

(SICK_CCOM_PNDP)

ten
Timeoutzeit nicht ausgefuhrt werden.

Dies kdnnte folgende Ursache haben:

- Gerat ist nicht mit der SPS verbunden

- Gerat sendet keine Kommandoantwort
(Echo)

- Verarbeitungszeit des Kommandos >
Timeout Zeit

- CAN-Bus Teilnehmer nicht vorhanden

16#0000_0002

Ungliltige Modul Lange
(Input)

Die in der Hardwarekonfiguration projek-
tierte Lange des Input Moduls ist ungultig.

Gultiger Modullange: [8..128]

16#0000_0003

Ungliltige Modul Lange
(Output)

Die in der Hardwarekonfiguration projek-
tierte Lange des Output Moduls ist ungiil-

tig.

Gultiger Modullange: [8..128]

16#XXXX_0004

DPWR_DAT Error

Fehler beim schreiben auf das angegebe-
ne Output Modul. Bitte prufen Sie die
Hardware-Kennung, sowie die Lange des
Output-Moduls.

XXXX: Fehlercode der Siemens Funktion
,DPWR_DAT" (siehe Informati-
onssystem TIA-Portal).

16#XXXX_0005

DPRD_DAT Error

Fehler beim auslesen des angegebene
Input Moduls. Bitte priifen Sie die Hard-
ware-Kennung, sowie die Lange des In-
put-Moduls.

XXXX: Fehlercode der Siemens Funktion
,DPRD_DAT" (siehe Informati-
onssystem TIA-Portal).

16#0000_0006

16#0000_0009

Kommunikationsfehler

Interne Kommunikationsfehler siehe Be-
schreibung des FB'’s
SICK_CCOM_PNDP.
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Fehlercode Kurzbeschreibung Beschreibung

16#XXXX_000A | Reserviert Reserviert

16#XXXX_000F

16#0000_0010 | Timeout Der Auftrag konnte innerhalb der gewéahl-
(SICK_CCOM_PNDP) ten

Timeoutzeit nicht ausgefihrt werden.

Dies kdnnte folgende Ursache haben:

- Gerét ist nicht mit der SPS verbunden

- Geréat sendet keine Kommandoantwort
(Echo)

- Verarbeitungszeit des Kommandos >
Timeout Zeit

- CAN-Bus Teilnehmer nicht vorhanden

16#XXXX_0011 | Geratefehler Es ist ein Geratefehler aufgetreten.

XXXX = Dieser Fehler wird vom ange-
schlossenen Geréat gesendet (siehe Gera-
tedokumentation)

16#0001: Access denied
16#0002: Unknown index
16#0003: Unknown index
16#0004: Wrong condition
16#0005: Invalid data
16#0006: Unknown error
16#0007: Too many parameters
16#0008: Parameter missing
16#0009: Wrong Parameter
16#000A: No Write access
16#000B: Unknown command
16#000C: Unknown command
16#000D: Server busy
16#000E: Textstring too long
16#000F: Unknown event
16#0010: Too many parameter
16#0011: Invalid character
16#0012: No message
16#0013: No answer
16#0014: Internal error
16#0015: HubAddress: Wrong
16#0016: Hubaddress: Error
16#0017: Hubaddress: Error

Fur eine detaillierte Fehlerbeschreibung
siehe Geratebeschreibung.
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Fehlercode

Kurzbeschreibung

Beschreibung

16#XXXX_0012

SICK_GetValue Fehler

Fehler beim interpretieren des empfan-
genden Geratekommandos (interner Bau-
steinfehler).

XXXX = Fehlercode der Funktion
SICK_GetValue (siehe Bausteinbeschrei-
bung).

16#XXXX_0013

SICK_SetValue Fehler

Fehler beim erstellen eines Geratekom-
mandos (interner Bausteinfehler).

XXXX = Fehlercode der Funktion
SICK_SetValue (siehe Bausteinbeschrei-
bung).

16#0000_0014

#CANId > 63

Ungiiltige CAN-ID

Gultiger Wertebereich:
[0..63]

16#0000_0015

Keine oder mehr als eine
Bausteinaktion angewahlt

Es kann immer nur eine Bausteinfunktion
gleichzeitig ausgefihrt werden.

16#0000_0016

Ungtiltige Kommandoant-
wort empfangen

Die gewahlte Aktion wurde nicht ausge-
flhrt, da die erwartete Gerateantwort nicht
mit der gesendeten Antwort Uberein-
stimmt.

Dies kann je nach Aktion die folgenden

Ursachen haben:

- Triggereinstellung in der SOPAS Gera-
tekonfiguration fehlerhaft

- Gerat befindet sich nicht im ,Run-Mode*

- Unglltige Matchcode Argumente

16#XXXX_0017

Wechsel in ,RUN-Mode*
nicht moglich.

Es konnte nicht sichergestellt werden,
dass das Geréat zuriick in den ,RUN-
Mode* versetzt wurde.

XXXX = Vorranggegangener Fehlercode
(Word 0).

Bitte Uberprifen Sie den Status des ange-
schlossenen Gerates.

16#XXXX_0018

16#XXXX_001F

Reserviert

Reserviert

16#0000_0020

FreeCommand.sCommand
> arrCommand (500Byte)

Ungtiltige Lange des freien Kommandos

Gultiger Wertebereich:
[1...100]

16#0000_0021

Antwort des freien Kom-
mandos > Result-String
(FreeCommand.sResult
[100Zeichen])

Die Antwort auf das gesendete freie
Kommando ist lAnger 100 Zeichen.
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Fehlercode

Kurzbeschreibung

Beschreibung

16#0000_0022

Stringlange Match-
code.sName =0

Es wurde kein Matchcodename angege-
ben (Leer-String).

16#0000_0023

Matchcode.nCodeType
ungultig

Die Eingabe des Matchcode Code Type
ist fehlerhaft

Gultiger Wertebereich:
[16#20...16#7E]

#ReadingResult.
iLength = -1

Leseergebnis > 200 Byte

Das empfangende Leseergebnis ist langer
als 200 Byte.

Zum empfangen von Leseergebnissen >
200 Byte siehe Kapitel 4.7.

Tabelle 5: Fehlercodes
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7 Beispiele

Abbildung 10 zeigt eine Beispielbeschaltung des SICK_Lector CLV6xx PNDP Funktions-
bausteins im OB1-Programm der Steuerung. In der Hardwarekonfiguration ist ein SICK
CLV6xx Barcodeleser mit einer Prozessdatenbreite von 32 Byte Input (Hardware-Kennung:
268) und 32 Byte Output (Hardware-Kennung: 269) projektiert (sieche Abbildung 2). Da der
CLV nicht zusammen mit weiteren Geréten in einem SICK CAN-Netzwerk betrieben wird,
wird als CAN-ID fest eine null eingetragen.

Im DB1 (SICK_CodeReader_Data) wurde die Variable ,CodeReader* vom Typ
ST_SICK_Lector_CLV6xx angelegt. Diese Struktur von Variablen beinhaltet Ein- und Aus-
gabeparameter der unterstitzten Bausteinaktionen

Beispielprogramm:

1 [*3ICE Lector / CLWexx function hlock?®)

Z H"Eb3IICK_Lector CLVexx_ PNDPT (HWInputIdent:= Z68,

3 HilInputlength:= 32,
4 HW0utputIdent:= 269,
5
&

Hulutputlength: = 32,
Data:= "3ICE_CodeReader Data™.CodeReader):

Abbildung 10: Programmcode (Beispiel)

SICK_CodeReader_Data

Matne Data type Retain Accessible .. Wisible in ... Setpoint Cormment
1 @[> Statc |
2 < = v CodeReader "ST_SICK_Lector_CLY&wxx" ] =] ] SICK Lector f CLY 8w
3 | 5} Matchcode Struct ==Matchcode==
4 |4 =} FreeComrnand  Struct ==Free Comtnand==
5 |« = ReadingResult | Struct ==Reading Result==

Abbildung 11: Datenbaustein (Beispiel)
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7.1 Matchcode andern/anlegen

Um eine neue Matchcode Evaluationsbedingung anzulegen bzw. eine existierende zu an-
dern mussen zunéchst die erforderlichen Parameterwerte angegeben werden.

Matchcode Name: ’MyMatch’

Code Typ: ™’ (Alle Code Typen)

Code Lange: 12

Code Inhalt: "Hello™
"SICK_tCodeReader_Data".CodeReader.Matchoode sMame String "MyMatch'
"SICK_tCodeResder_Data".CodeReader.Matchocode nCodeType Character =
"SICK_CodeReader_Data".CodeReader.Matchoode iMintaxlength DEC 12
"SICK_CodeReader_Data" CodeReaderMatchocode sContent String 'Hella™"

Abbildung 12: Matchcode Parameter

Die Matchcode Aktion (#Matchcode) wird ausgefiihrt, sobald das Bit #Req mit einer positiven
Flanke angetriggert wird.

"fhSICK_Lector_CLW6xx_PMDF".Req Boal [H] TRUE
"fhSICK_Lectar_CLY6w<_PMDP"TriggerCn Boal [ FALSE
"fbSICK_Lector_CLV6&:x_PNDP" TriggerOff Bool [E] FALSE
"thSICK_Lector_CLW6wxe_PMDF" Matchcode Boal [H] TRUE
"thSICK_Lector_CLW6wxe_PMDF" SaveFermanent Boal [ FALSE
"TbSICK_Lector_CLwéx: FMDP". ComTest Bool [E] FALSE
"thSICK_Lectar_CLW6wx<_PNDF" FreeCommand Boal [ FALSE
"fbSICK_Lector_CLVé&x_PNDF".ReqDone Bool (] TRUE
"fbSICK_Lector_CLWExx_PMDP".ReqBusy Boal [ FALSE
"thSICK_Lector_CLW6wx_PMDP" Errar Boal [ FALSE
"TbSICK_Lector_CLwéx_FMDP" Errorcode Hex TaH0000_0000

Abbildung 13: Starten der Bausteinfunktion (Matchcode)

Die Aktion ist abgeschlossen sobald das Bit #ReqDone = TRUE signalisiert. Die neu erstelle
Matchcode Kondition kann anschlieRend mit Hilfe des SOPAS Engineeringtools eingesehen
und ggf. gepruft oder verandert werden.

Evaluation Conditions

~Conditions

|MuItCndesl: (Mumber of valid codes = 2) [Object relaked]

|TeachIn1: (Code lenagth = 4) And (Code length = 50) [deact: Always False]

|Teach1n2: (Code length = 4) And (Code length = 0% [deact: Alwaws False]

|Match1: (Code content & 567 (\Wildcards)) And (Code length = 5) And (Code walid (1 or 0) = 03 [Code related]

= [
= ([FIEIRIE

|MyMatch: {iCode conkent & Hello® {wildeardsy) And {Code length = 12) And {Code walid {1 or 0) = 0) [Code relaked]

Abbildung 14: Uberpriifung des erstellten Matchcodes in SOPAS
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7.2 Gerat triggern / Empfang von Leseergebnissen

Damit eine Triggerung uUber den Funktionsbaustein erfolgen kann, muss die Triggerquelle
zuvor mit SOPAS auf ,Command® eingestellt werden.

In diesem Beispiel kann das Lesetor tUber den FB gedffnet und geschlossen werden. Optio-
nal wird das Lesetor automatisch bei einem ,Good Read" geschlossen.

Start/Stop of Object Trigger

Skart

Delay I 0 ms ICommand LI

Skop

Delay I 0 ms ICnmmand LI or |Good Read ;I ar INDI: defined LI

Trigger echoon [

Abbildung 15: SOPAS Objekt-Triggereinstellungen

Die Aktion wird ausgefiihrt, sobald das Bit #Req mit einer positiven Flanke angetriggert wird.
Das Lesetor ist gedffnet, wenn der Funktionsbaustein #RegDone = TRUE signalisiert.

"fbSICK_Lector_CLWéx_FPNDF".Req Bool (] TRUE
"fbSICK_Lector_CLwex_PMDP".Triggerdn Boal [H] TRUE
"fhSICK_Lectar_CLY6w<_PNDP" TriggerOff Boal [ FALSE
"TbSICK_Lector_CLwéx: FMDP" Matchcode Bool [E] FALSE
"thSICK_Lector_CLWEx¢_PMDF".SaveFermanent Boal [E] FALSE
"thSICK_Lector_CLW6wxe_PMDF" ComTest Boal [ FALSE
"TbSICK_Lector_CLwéx:_FMDP" FreeCommand Bool [E] FALSE
"fbSICK_Lector_CLY6xx_PMDP".ReqDone Boal [M] TRUE
"fbSICK_Lector_CLV6&:x_PNDP".ReqBusy Bool [E] FALSE
"fhSICK_Lector_CLW&:x_PMDP".Error Bool [ FALSE
"thSICK_Lector_CLW6wx_PMDP" Errorcode Hex 16#0000_0000

Abbildung 16: Starten der Bausteinfunktion (TriggerOn)

Wenn der Code erfolgreich gelesen wurde ,Good Read” schlief3t das Gerat automatisch das
Lesetor und sendet den gelesenen Code an die SPS. Der Funktionsbaustein speichert den
gelesenen Code im Array ,ReadingResult.arrResult” des Datenbausteins ,CodeReader”. Der
Ausgangsparameter #RdDone zeigt fir einen SPS Zyklus an, dass neue Daten empfangen
wurden. Der Parameter ,ReadingResult.iLength® gibt an, wie viele Bytes empfangen wurden,
bzw. gultig sind.

"SICK_CodeReader_Data” CodeReader.ReadingResultiCounter DEC 229
"SICK_CodeReader_Data".CodeReader.ReadingResultiLength DEC+- g
"SICK_CodeReader_Data" CodeReader.ReadingResult.arrfesult]1] Character T
"SICK_CodeReader_Data” CodeReader.ReadingResult.arrResult]2] Character ‘g
"SICK_CodeReader_Data” CodeReader.ReadingResult.arrResult]3] Character 5
"SICK_CodeReader_Data" CodeReader.ReadingResult.arrfesult[4] Character 't'
"SICK_CodeReader_Data" CodeReader.ReadingResult.arrResult[s] Character v
"SICK_CodeReader_Data” CodeReader.ReadingResult.arrResult[s] Character "'
"SICK_CodeReader_Data” CodeReader.ReadingResult.arrResult]7] Character 2
"SICK_CodeReader_Data" CodeReader.ReadingResult.arrfesult[d] Character '3

Abbildung 17: Leseergebnis
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